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2.3 Tip Tamimlama Anahtari

Tip tamimlama, Solar Motor Siiriicii hakkinda bilgi icerir. Atakale nin
satisa sundugu Kullanici tip tamimlamayi invertere veya basit isim
plakasina yapistirilmis etiket {izerinden bulabilir.

FU9000SI - 5R5G -4 -AH

O @ 3 @
Anahtar Isaret Aciklama Aciklamalar
Model O] Seri inverter FU9000SI
. . Gilig aralig1 + Yiik 5R5G-5.5kWG
Nominal Gii¢ @ tipi - Sabit tork yiikii

4: AC 3 Faz 380V(-%15)~440V(+%10)

Gerilim ) Gerilim derecesi 2: AC 3 Faz 220V (-%15)~240V(+%10)

Derecesi S2: AC 1 Faz 220V (-%15)~240V(+%10)
SS2: AC 1 Faz giris/cikis 220V (-%15)~240V(+%10)
A: Otomatik

Koruma ® Koruma H: Koruma seviyesi — IP65

Seviyesi Standart inverterin koruma seviyesi IP20°dir, bu alan
gorlintiillenmez.

2.4 Uriin Teknik Ozellikleri

Model -SS2 -S2 -2 -4
220(-%15)~240(+ 220(-%15)~240(+ 220(-%15)~240(+ 380(-%15)~440(+
%10) (1 Faz)  %10) (1 Faz)  %10) (3Faz)  %10) (3 Faz)

AC giris voltaji (V)

Maks. DC voltaji (V) 400 400 400 800
Baslangic voltaji (V) 200 200 200 300

En diisiik cahisma

voltajt (V) 150 150 150 250
Onerilen DC girls 0,44 200~400 200~400 300~750
voltaj arahg (V)

Onerilen MPP voltaji 330 330 330 550

V)

USFULL/Pantec Motor strtcinun etiket /Kodun agiklamasi
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Key No Acklama Tanim
® Series inverter FU9000SI
Powerrange = 5R5G — 5.5kW

+ Load type G — General type
Model 4: AC 3PH 380V(-15%) ~ 440(+10%)
S2: AC 1PH input 220V(-15%) ~ 240(+10%)
® Voltage degree AC 3PH 0-output
SS2: AC 1PH input/output 220V (-15%) ~ 240(+10%)
Serisi Model Nominal Gﬁg(KW)?X))mmal GirisAkum Xﬁgﬁi)@kw
-SS2 (0.75KW-2.2KW)
FU9000S-0R7G-SS520.75 9.3 7.2
FU9000S-1R5G-SS21.5 15.7 10.2
FU9000S-2R2G-SS522.2 24 14
-S2 (0.75KW-2.2KW)
FU9000S-0R7G-S2 0.75 9.3 4.2
FU9000S-1R5G-S2 1.5 15.7 7.5
FU9000S-2R2G-S2 2.2 24 10
-2 (4KW-7.5KW)
FU9000S-004G-2 4 17 16
FU9000S-5R5G-2 5.5 25 20
FU9000S-7R5G-2 7.5 33 30
-4 (0.75KW-110KW)
FU9000S-0R7G-4  0.75 3.4 2.5
FU9000S-1R5G-4 1.5 5 4.2
FU9000S-2R2G-4 2.2 5.8 5.5
FUS000S-004G-4 4 13.5 9.5
FU9000S-5R5G-4 5.5 19.5 14
FU9000S-7R5G-4 7.5 25 18.5
FU9000S-011G-4 11 32 25
FU9000S-015G-4 15 40 32
FU9000S-018G-4  18.5 47 38
FU9000S-022G-4 22 51 45
FU9000S-030G-4 30 70 60
FU9000S-037G-4 37 80 75
FU9000S-045G-4 45 94 92
FU9000S-055G-4 55 128 115
FU9000S-075G-4 75 160 150
FU9000S-090G-4 90 190 180
FU9000S-110G-4 110 225 215
Model -SS2 -S2 -4
AC Gerilim(VAC) 1PH 220(-15%)~240(+10%) 3PH 380(-15%)~440(+10%)
Cikis Gerilimi (VAC) 1PH 0-220V 3PH 0-220V  3PH 0-380V

Max. DC Gerilimi (VDC)
Baslangi¢ DC Gerilimi (VDC)
En diisiik calisma gerilimi (VDC)

Tavsiye Edilen Solar Gerilim (VDC)

Tavsiye Edilen MPPt Gerilim (V)
Cikis Frekansi

400 / 800
200
150
200~400
330
0-400Hz

300
250
300~750
550



Seri Model Cikis Giig(kW) Giris Akimi (A) Cikis Akimi(A)

FU9000SI-0R7G-SS2 0.75 9.3 7.2
FU9000SI-1R5G-SS2 1.5 15.7 10.2
-552 (0.75kW~4kW)  £13900051-2R2G-552 2.2 24 14
FU9000SI-004G-SS2 4 32 25
FU9000SI-0R7G-S2  0.75 9.3 4.2
FU9000SI-1R5G-S2 1.5 15.7 7.5
FU9000SI-2R2G-S2 2.2 24 10
FU9000SI-0R7G-4  0.75 3.4 2.5
FU9000SI-1R5G-4 1.5 5 4.2
FU9000SI-2R2G-4 2.2 5.8 5.5
-S2 (0.75kW~2.2kw) FU9000SI-004G-4 4 13.5 9.5
FU9000SI-5R5G-4 5.5 19.5 14
FU9000SI-7R5G-4 7.5 25 18.5
FU9000SI-011G-4 11 32 25
FU9000SI-015G-4 15 40 32
FU9000SI-018G-4  18.5 47 38
-4 (0.75kW~315kW) FU9000SI-022G-4 22 51 45
FU9000SI-030G-4 30 70 60
FU9000SI-037G-4 37 80 75
FU9000SI-045G-4 45 94 92
FU9000SI-055G-4 55 128 115
FU9000SI-075G-4 75 160 150
FU9000SI-090G-4 90 190 180
FU9000SI-110G-4 110 225 215
FU9000SI-132G-4 132 265 260
FU9000SI-160G-4 160 310 305
FU9000SI-185G-4 185 345 340
FU9000SI-200G-4 200 385 380
FU9000SI-250G-4 250 468 465
FU9000SI-280G-4 280 525 520
FU9000SI-315G-4 315 590 585

FU9000SI Solar Pompa Strdcindn parametrelerini degistirebilir, calisma durumunu izleyebilir ve tus
takimi ile baslatip durdurabilirsiniz. Tus takimi opsiyonel bir brakete harici olarak takilmissa, Strdctuden en
fazla 20 metre uzaklikta olabilir. Atakale Den bu konuda destek alabirsiniz

Atakalenin satisa sundugu usfull/Pantec Surlctde de Ug seviyeli ment bulunmaktadir:



3.2.2 Kontrol Devresi Terminalleri

Kontrol terminallerinin islevleri

Tur

Terminal

Adi

Fonksiyon
Aciklamasi

Gl¢ beslemesi

+24V

24V giic kaynagi

24V+%10 gii¢ saglar
ve maksimum
200mA akim sunar.
Dijital giris/¢ikisin
veya sensor gug
kaynaginin ¢alisma
giiciinii saglar.

Gii¢ beslemesi

COM

Ortak terminal

Dijital giris ve
¢ikislarin galisma
glic kaynagi olarak
islev goriir veya
harici sensor gli¢
kaynagina
baglanabilir.

Tir

Terminal

Ad1

Fonksiyon
Aciklamasi

Dijital giris

S1-COM

Sebekeye zorunlu
gecis

Terminal 6zellikleri:
1. I¢ empedans:
3.3kQ

2. Kabul edilebilir
voltaj girisi: 12~24V
3. Maks. giris
frekansi: 1kHz

S1: Sebekeye zorla
gecis (Acildiginda
sebekeye gecisi,
kapandiginda tus
takimu ile kontrolii
ifade eder).

Dijital giris

S2-COM

Su dolu alarmi

S2: Varsayilan
olarak acik temash
yliksek su seviyesi
anahtarina baglanir.

Dijital giris

S3-COM

Bos su alarmi

S3: Varsayilan
olarak kapali
temash diisiik su
seviyesi anahtarina
baglanir.

Dijital giris

S4-COM

Tek/cift faz
algoritma gecisi

Yiiksek elektrik
seviyesi tek faz
algoritmasini ifade
eder. Diisiik seviye
cift faz algoritmasini
ifade eder.

Iletisim

RS485+/RS485-

485 iletisim

ModBus protokolii
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kullanan 485
iletisim terminalleri.

Dijital ¢ikis 422TX+/TX- 422 iletisim Gii¢ arttirma
RX+/RX- modili i¢in 6zel
iletisim terminalleri.
Role ¢ikisi RO1A (ROA) Role 1 acik kontagi 1. Kontak kapasitesi:
3A/AC250V,
1A/DC30V

2. Yiiksek frekansh
anahtarlama icin

kullanilamaz.
Role ¢ikisi RO1B (ROB) Role 1 kapali Otomatik sebeke &
kontagi PV gecis

uygulamasinda, AC
giris kontaktor

bobini bu kapali
kontak tarafindan
kontrol edilir.
Réle ¢ikisi R0O1C (ROC) Réle 1 ortak Role kontaginin
terminali ortak terminali

4 Tus Takim islem Prosediirii

4.1 islem Paneli

Parametreleri degistirebilir, calisma durumunu izleyebilir ve FU9000SI cihazim baglatip
durdurabilirsiniz. Bunu asagida gosterildigi sekilde kontrol panelini kullanarak
gerceklestirebilirsiniz.

Yukaridaki kaypad
uzak kontrol {initesi
olarakda kullanilaiblir, yerinden stkerek , uzatma kablosuyla kullanabilrisniz. Takildigimiz yerde
Atakale ye sorabilirsniz

1. Durum LED'leri

- *RUN/TUNE**: LED kapaliysa inverter durma modundadir; LED yanip soniiyorsa parametre
otomatik ayarlama modundadir; LED yaniyorsa inverter ¢alisiyor demektir.

- *FWD/REV**: LED kapaliysa ileri yonde doniiste; LED yaniyorsa ters yonde doniistedir.



- *LOCAL/REMOTE**: Tus takim1 veya terminal kontrolii i¢cin LED'dir. LED kapaliysa tus
takimu kontroliinde, yanip soniiyorsa terminal kontroliinde, yaniyorsa uzaktan iletisim

kontroliindedir.

- **TRIP**; Hata LED'i. LED yaniyorsa hata durumu, kapaliysa normal durum, yanip soniiyorsa
on alarm durumundadir.

2. Birim LED'leri
Goriintiilenen degerin birimini ifade eder:

- **Hz**: Frekans birimi
- **RPM**: Devir/dakika birimi
- ARk AKim birimi
- **0p**: Yiizde birimi
- **V¥*: Voltaj birimi

3. Gosterge Alani

5 haneli LED ekran; cesitli izleme verilerini ve alarm kodlarini (6rnegin ayar frekansi ve ¢ikis
frekansi) gortintiiler.

4. Tuslar
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- **Programlama Tusu (PRG/ESC)**: Birinci
seviye meniiye girer veya ¢ikar, parametreyi
hizlica temizler.

- **Giris Tusu (DATA/ENT)**: Meniilere adim
adim girer. Parametreleri onaylar.

- **Yukar1 Tusu ( A )**: Veri veya fonksiyon
kodunu artan sekilde degistirir.

- **Asag1 Tusu (¥ )**: Veri veya fonksiyon
kodunu azalan sekilde degistirir.

- **Saga Kaydirma Tusu (P> SHIFT)**:
Durdurma veya calisma modunda gosterilen
parametreyi secer. Parametre degistirirken hane
secimi yapilir.

- **Calistirma Tugu (RUN)**: Tus takimi
modunda inverteri ¢alistirmak icin kullanilir.

- **Durdurma / Sifirlama Tusu (STOP/RST)**:
Calisma durumunda inverteri durdurmak icin
kullanilir. islev kodu P07.02 ile simrhidir. Hata
durumunda tiim kontrol modlarini sifirlamak
icin kullanilir.

- **Hizli Cahistirma Tusu (QUICK JOG)**:
Islevi, P07.01 koduna gére belirlenir.




4.2 Tus Takimi Goériintiileme Durumu

FU9000SI serisi inverterlerde tus takimi goriintiilleme durumu; durma durumu parametresi, calisma
durumu parametresi, fonksiyon kodu diizenleme durumu, ariza/alarm durumu vb. olarak
siniflandirilir.

4.2.1 Durma Durumu Parametrelerinin Goriintillenme Durumu

Inverter durma durumundayken, tus takimi durma parametrelerini goriintiiler.
Bu durumda cesitli parametreler goriintiilenebilir. Hangi parametrelerin goriintiilenecegi P07.07
parametresi ile belirlenir.

Durma durumunda goriintiilenebilecek 4 parametre vardir:
* Ayarlanmis frekans
* DC bara voltaji
* Giris terminal durumu
* Cikis terminal durumu

P SHIFT tusu, parametreleri soldan saga kaydirmak igin kullanilir.
QUICK/JOG (P07.02=2) tusu, parametreleri sagdan sola kaydirmak i¢cin kullanilir.

4.2.2 Calisma Durumu Parametrelerinin Goriintillenme Durumu

Inverter gecerli bir calisma komutu aldifinda, calisma durumuna gecer ve tus takimi calisma
parametrelerini goriintiilemeye baslar.

Tus takimindaki RUN/TUNE LED’i yanar.

FWD/REV LED’i mevcut calisma yo6niine gore belirlenir.

Calisma durumunda goriintiilenebilecek 6 parametre vardir:
* (Calisma frekansi
* Ayarlanmis frekans
* DC bara voltaji
* Cikis voltaji
* Cikis akimi
* Do6nme hizi

P SHIFT tusu, parametreleri soldan saga kaydurir.
QUICK/JOG (P07.02=2), parametreleri sagdan sola kaydirir.




4.2.3 Ar1za Durumunun Gorintiillenme Durumu

Inverter bir ariza sinyali algiladi§inda, ariza/én alarm gériintiileme durumuna geger.

Tus takimi hata kodunu yanip sénen bicimde goriintiiler.

Tus takimindaki TRIP LED’i yanar.

Anza sifirlama islemi, tus takimindaki STOP/RST tusu ile, kontrol terminalleri iizerinden veya
iletisim komutlariyla yapilabilir.

4.2.4 Fonksiyon Kodu Diizenleme Durumu

Durma, calisma veya ariza durumunda, PRG/ESC tusuna basilarak diizenleme moduna gecilir
(sifre gerekliyse bkz. P07.00).
Diizenleme ekrani iki kademeli meniide gosterilir ve siralama su sekildedir:

Fonksiyon kodu grubu / fonksiyon kod numarasi — fonksiyon kod parametresi

Goriintiilenen parametre durumuna girdikten sonra, DATA/ENT tusu ile parametre kaydedilir veya
PRG/ESC ile cikis yapilir.

4.3 Tus Takimu Kullanim

Inverteri kontrol paneli iizerinden ¢ahistirin. Fonksiyon kodlarinin yapisal agiklamast icin, fonksiyon
kodlarina ait semaya bakiniz.

4.3.1 Siiriiciiniin Fonksiyon Kodlar:1 Nasil Degistirilir

Inverterin {i¢ seviyeli bir menii yapis1 vardur:
1. Fonksiyon kodu grup numarasi (birinci seviye menti)
2. Fonksiyon kodu sekmesi (ikinci seviye menti)
3. Fonksiyon kodu degerini ayarlama (li¢lincii seviye menii)

Aciklama:

PRG/ESC ve DATA/ENT tuslarina basilarak, iiciincii seviye meniiden ikinci seviye meniiye geri
doniilebilir.

Fark su sekildedir:

®* DATA/ENT tusuna basmak, ayarlanan parametreleri kontrol paneline kaydeder ve ardindan
bir sonraki fonksiyon koduna gecerek ikinci seviye meniiye geri doner.

¢ PRG/ESC tusuna basmak ise, ayarlanan parametreleri kaydetmeden dogrudan ikinci seviye
meniiye geri doner ve mevcut fonksiyon kodunda kalmaya devam eder.

Uciincii seviye meniide, eger parametrede herhangi bir yamp sénme (flicker) yoksa, bu fonksiyon
kodunun degistirilemez oldugu anlamina gelir. Olas1 nedenler sunlardur:



1. Bu fonksiyon kodu degistirilemeyen bir parametredir; 6rnegin, gercek zamanl 6l¢iim
parametresi, islem kayitlar vb.

2. Bu fonksiyon kodu calisma modundayken degistirilemez; sadece durma modundayken
degistirilebilir.
Ornek: P0-00 fonksiyon kodunu 0’dan 1’e ayarlamak sadece durma modunda miimkiindiir.
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4.3.2 Solar Siirtiiciiniin Parolasim Nasil Ayarlarsiniz

FU9000ST serisi inverterler, kullanicilar i¢in parola koruma islevi saglar. Parola elde etmek icin
P07.00 degerini ayarlayin ve fonksiyon kodu diizenleme modundan ¢iktiktan sonra parola korumasi
aninda etkinlesir. Fonksiyon kodu diizenleme moduna tekrar girmek icin PRG/ESC tusuna basin,
"0.0.0.0.0" goriintiilenecektir.

Dogru parola girilmeden, operatérler bu meniiye erisemez. Parola korumasini iptal etmek icin
P07.00 degerini O olarak ayarlayin.

Parola korumasi, fonksiyon kodu diizenleme modundan c¢ikildiktan sonra aninda etkin hale gelir.
Fonksiyon kodu diizenleme moduna tekrar girmek icin PRG/ESC tusuna basin, "0.0.0.0.0"
goriintiilenecektir.

Dogru parola girilmeden, operatorler bu meniiye erisemez.

4.3.3 Fonksiyon Kodlariyla Siiriicii v Durumu Nasil izlenir

FU9000ST serisi inverterler, P17 grubunu durum izleme grubu olarak saglar. Kullanicilar durumu
izlemek icin dogrudan P17’ye giris yapabilirler.

5.1 Calisirmadan Once Denetim
Inverteri acmadan 6nce, asagidakilerden emin olun:
a) Inverter giivenli bir sekilde topraklanmistir.

b) Kablolama dogru ve giivenilirdir.
c) AC/DC salteri dogru sekilde secilmistir.



d) PV giris voltaji, inverterin izin verilen araligindadir.
e) Motorun tipi, voltaj1 ve giicii inverterle uyumludur.

5.2 Deneme Calistirmasi

DC salterini kapatin. Inverter, 5 saniyelik bir gecikmeyle otomatik olarak ¢alisacaktir. Pompanin su
verimini kontrol edin. Su verimi normalse, deneme calistirmasi basarilidir. Su verimi normalin
altindaysa, iki motor kablosunun yerini degistirin, kablolar1 yeniden baglayin ve deneme
calistirmasini tekrar gerceklestirin.

5.3 Gelismis Ayarlar

Not: Su pompasi icin inverterin varsayilan ayarlari cogu kosula uygulanabilir ve ¢ogu durumda
gelismis ayarlarin yapilmasi gerekmez.

5.3.1 Su Verimine Gére PI Ayari

Kullanici daha yiiksek ya da daha diisiik su verimi istiyorsa, PI parametrelerinin (P15.06 ~ P15.10)
ayarlanmasi gereklidir.

PI parametreleri uygun sekilde ayarlanirsa, etki daha giiclii olur; ancak motorun frekansinda
dalgalanmalar olusabilir. Yedek durumda, su verimi ne kadar diisiikse, motor frekansi o kadar
kararli olur.

5.3.2 Tek Fazh Motorlar i¢in Ozel Ayarlar

a) Tek fazlh motor kétii bir calisma performansi sergiliyorsa, kullanic1 PO4 V/F egrisi ayarlarin
yapabilir: P04.00=1 olarak ayarlayin ve P04.03~P04.08 arasindaki parametreleri devreye alma
kosullarina gore uygun degerlere ayarlayin; motor calisamiyorsa voltaji artirin, akim yiiksekse
voltaji azaltin.

b) Isik normalse ve sistem yavas basliyorsa, P15.28 ilk voltaj farki degeri uygun sekilde artirilabilir.
¢) Iki fazh kontrolle (kondansatérsiiz) ¢ahisan tek fazli motorlar igin:

® Maksimum voltaj, DC bara voltajinin 1/1.6’sindan diisiik olmalidir. P02.04’teki anma voltaji
200V’un altinda olacak sekilde ayarlanmasi veya ¢ok noktadan V/F egrisi ile maksimum cikis
voltajinin sinirlandirilmasi 6nerilir.

@ P04.35 parametresi, ana ve yardimci sargilarin ¢ikis akimlarini degistirmek icin kullanilabilir.
Bu ayarin, voltaj ayarinin motor tasarim parametreleriyle iliskili olmasi nedeniyle, yetkili
miihendisler tarafindan yapilmasi énerilir. Aksi halde motor performansi olumsuz etkilenebilir.



6.1 Standart Fonksiyon Parametreleri

Parametre Parametrelerin
Fonksiyon Kodu Detayh Varsayillan Degistirilebilirlik
Ad1
Aciklamasi
P00.00 Hiz kontrol 0: SVC 0
modu

Kodlayic1 kurulumuna gerek

yoktur. Diislik frekans, yiiksek

tork, donme hizi ve tork

kontroliinde yiiksek hassasiyet

gereken uygulamalar icin

uygundur.

Mod 1’e kiyasla, diisiik gii¢

gereksinimi olan uygulamalar

icin daha uygundur.

1: SVC1

Yiiksek performans gerektiren uygulamalarda, donme hizi ve torkun yiiksek hassasiyetli kontrol
avantaji ile uygundur. Pulse kodlayici kurulumu gerekmez.

2: SVPWM kontrol

Yiiksek hassasiyetli kontrol gerektirmeyen, 6rnegin fan ve pompa yiikleri gibi uygulamalarda veya
bir Atakalenin satisa sundugu Siiriicli niin birden fazla motoru siirmesi gereken durumlar icin
uygundur. | 2 | % |

| P00.01 | Calistirma komut kanali | Atakale sayfasinda videolardan da faydalanabilieceginiz
siirticniin {in calistirma komut kanalini secer.

Siiricniin {in kontrol komutlar1 sunlari icerir: baslat, durdur, ileri/geri doniis, jog calistirma ve hata
sifirlama.

0: Tus takimi komut kanal (“LOCAL/REMOT” 15181 kapali)

RUN, STOP, RST tuglan ile kontrol edilir.

QUICK/JOG tusu, FWD/REYV yon degistirme fonksiyonuna (P07.02=3) ayarlanabilir.
RUN ve STOP/RST tuslarina ayni anda basildiginda Siiriicii yavasca durur.

1: Terminal komut kanali (“LOCAL/REMOT” yanip soner)
Ileri/geri déniis ve ileri/geri jog hareketleri ¢ok islevli terminaller iizerinden kontrol edilir.

2: Haberlesme komut kanali (“LOCAL/REMOT” acik)
Cahgtirma komutu, iist seviye bir izleme cihazi tarafindan haberlesme yoluyla kontrol edilir. | 1 | %

P00.01 — Calisirma komut kanah

Siiriictin ¢calistirma komut kanalini secer. Komutlar arasinda baslatma, durdurma, ileri/geri doniis,
jog (adim caligtirma) ve hata sifirlama yer alir.

* 0: Tus takim calistirma komut kanah
“LOCAL/REMOT” 15181 soniiktiir. Komutlar RUN, STOP, RST tuglariyla gerceklestirilir.
Cok islevli tus olan QUICK/JOG, FWD/REV yo6n degistirme fonksiyonu (P07.02=3)
olarak ayarlanabilir.



Calisma sirasinda RUN ve STOP/RST tuglarina ayni anda basildiginda Siirticii serbest

durur.

* 1: Terminal cahstirma komut kanah

“LOCAL/REMOT?” 15181 yanip soner. Komutlar ileri/geri doniis ve jog calistirma (ileri/geri)

olarak cok islevli terminallerden gerceklestirilir.

* 2: Haberlesme calistirma komut kanah

“LOCAL/REMOT” 15181 yanar. Komutlar, iist diizey bir izleme cihazi tarafindan haberlesme

yoluyla goénderilir.

* Varsayilan deger: 1

* Durum: % (yalmzca dururken degistirilebilir)

6.1 Standart Fonksiyon Parametreleri (Devami)

Fonksiyon
Kodu

P00.03

P00.04

P00.11

P00.12

P00.13

Parametre
Adi

Maksimum
cikis frekansi

Calisma
frekansi tist
limiti

Hizlanma
stiresi 1
(ACO)

Yavaslama
siiresi 1
(DEQ)

Doniis yoni
secimi

Parametrelerin Ayrintil Aciklamasi

Bu parametre, Stiriiciiniin maksimum ¢ikis
frekansini ayarlamak igin kullamilir. Frekans
ayarinin temeli ve hizlanma/yavaslama

hizlarinin belirlenmesi agisindan énemlidir. 50.00Hz %
Ayar arahgi: P00.04-400.00Hz

Calisma frekansinin {ist limiti, Solar siirticiiniin

cikis frekansinin maksimum frekanstan biiyiik

olmayacak sekilde ayarlanmasidir. 50.00 Hz %

Ayar arahgi: P00.05-P00.03 (maksimum cikis
frekansi)

Siirtictiniin OHz’den maksimum cikis frekansina

(P00.03) ulasmasi icin gereken siiredir. Moda bagl

Siirliciiniin maksimum ¢ikis frekansindan
(P00.03) OHz’e inmesi igin gegen siiredir.

FU9000SI serisi Stirticiilerlerde, PO5
parametresiyle secilebilen dort farkl
hizlanma/yavagslama stiresi grubu vardir. Fabrika
varsayilani birinci gruptur.

Moda bagh ¥¢

Ayar arahgi: P00.11 ve P00.12: 0.0-3600.0s
0: Varsayilan yonde calisir (ileri yon).
FWD/REV gostergesi kapalidir.

1: Ters yonde calisir. FWD/REYV gostergesi
yanar.

Motor yoniinii degistirmek icin fonksiyon kodu
degistirilebilir veya motorun iki hatt1 (U, V ya

Varsayllan Degisim



Fonksiyon Parametre

Kodu Adt Parametrelerin Ayrintih Aciklamasi Varsayllan Degisim

da W) degistirilerek yon tersine cevrilebilir. Tus
takiminda QUICK/JOG ile degistirme
yapilabilir (bkz. P07.02).

Not: Pompa uygulamalarinda ters yonde
calismaya izin verilmez. Bu parametre
degistirilemez.

2: Ters yonde calismay: engeller. Yalnizca ters
calismanin devre dis1 birakildig: 6zel
durumlarda kullanilir.

6.1 Standart Fonksiyon Parametreleri (Devam)

FO;?‘?;O“ Parametre Adi Parametrelerin Ayrintih Aciklamasi Varsayillan Degisim
0: Islem yok
1: Doniis otomatik ayar1 — Kapsamli motor
parametresi otomatik ayaridir. Yiiksek
Motor l;;)lrelgﬁi hassasiyeti gerektiginde kullanilmasi
P00.15 %if)a;]gf? ar 2: Statik otomatik ayar — Motor yiikten B
y ayristirilamiyorsa kullanilir. Kontrol
hassasiyetini etkileyebilir.
3: Statik otomatik ayar 2 — Yiik akimi ve
karsilikli endiiktans igin ayar yapilmaz.
0: Islem yok
1: Varsayilan degerlere dondiir
Fonksiyon 2: Hata kayitlarini temizle
P00.18 sifirlama Not: Secilen islem tamamlandiktan sonra bu 0 A
parametresi kod 0'a doner. Varsayilan degerlere

dondiirme, kullanici sifresini iptal eder.
Dikkatli kullanilmalidir.

Grup P1: Baslatma ve Durdurma Kontrolii

Fonksiyon

Kodu Parametre Ad1 Parametrelerin Ayrintili Aciklamas1  Varsayillan Degisim

0: Yavaslayarak durur. Durdurma komutu
verildiginde, Siirticii belirlenen siirede
cikis frekansini azaltarak OHz’ye kadar
P01.08 Durdurma modu  yavagslar ve durur. 0 *
1: Serbest durma. Komut verildiginde
siirticii cikist hemen keser, yiik kendi
ataletiyle durur.

0: Terminal calisma komutu agilista
P01.18 Calisma korumas1 gecersizdir. 1 *
1: Terminal ¢calisma komutu agilista



Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Parametrelerin Ayrintih Aciklamas1  Varsayillan Degisim
gecerlidir.
Gili¢ kesintisinden
P01.21 sonra yeniden 0: De\{re dist 1 *
1: Etkin
baslatma
Grup P2: Motor 1 Parametreleri
Fo;l;zl);on Parametre Adi Parametrelerin Ayrintili Aciklamasi Varsayillan Degisim
P0200  Motortipi O Asenkronmotor 0 *
1: Rezerve
.13000-0kW<br>Aserkronmoterunkentrel
Asenkron 0.1 o . Modele
P02.01 motorun anma | . g SHIOUT o 9 *
s moeterar-istm-plakastndaki-degerlere-gére- bagh
giicii P02 01PO2 05 aralisnd | L
0.01Hz ~ P00.03
Asenkron FU9000ST serisi siiriiciiler, motor parametre
P02.02 motorun anma ayarlar i¢in otomatik ayarlama fonksiyonu ~ 50.00 Hz %
frekansi sunar. Dogru parametre ayar1, motorun isim
plakasindaki degere dayanmalidir.
1~36000 rpm
P02.03 Mot.orun ANMA - fotor isim plakasindaki dogru degere gore M?dde *
devir hiz1 bagh
ayarlanmalidir.
Grup P2: Motor 1 Parametreleri (Devam)
Fonksiyon Parametre . -
Kodu Ads Parametrelerin Ayrintilh Ac¢iklamasi Varsayillan Degisim
0~1200V
Asenkron Kontrol performansini saglamak icin motor, Modele
P02.04 motorun anma standart kurallara gére yapilandiriimalidir. basly *
voltaji Motor ile standart deger arasinda biiyiik fark &

varsa, sirticiiniin 6zellikleri azalir.

Asenkron 0.86000-6A<br>Not: Anma-gitednt-(PO261y |\

P02.05 motorun anma stirlamakP02-:02P02-10-motor - *
s 1 bagh
akimi parametrelerini-bastatabilic
Asenkron Modele
P02.06 motorun statik 0.001~65.535Q N *
. . bagh
direnci
Asenkron Model
P02.07 motorun rotor 0.001~65.535Q Odele %
. . bagh
direnci
0.16553-5mH<br>Metorparametresi-otomatik-
Asenkron ayar-tamamtandtktan-sepra; PO2-06R20210-
P02.08 motorun sizint1 parametre-degerleri-otomatik-elarak- Modele *

endiiktansi gtineellenirBuparametreler vekibrlerle-
] L edil | Lordi



Fonksiyon Parametre

Kodu Ads Parametrelerin Ayrintili Aciklamasi Varsayllan Degisim
s rellikleridorud Liler

fliigfégn 0.1~6553.5mH Modele

P02.09 Not: Kullanicilar bu parametreleri serbestce o *
karsilikli deistiremes, bagh
endiiktansi 813 '
Asenkron

P02.10  motorun yik 0.1~6553.5A Modele

bagh

dis1 akim

Grup P4: V/F Kontrol Parametreleri

Fonksiyon Parametre

Kodu Ads Parametrelerin Ayrintih Aciklamasi Varsayllan Degisim

Bu fonksiyon kodlari, FUS000SI serisi motor 1
icin V/F egrisini tamimlar. Farkl yiik
gereksinimlerine gore ayarlanabilir:
0: Diiz ¢izgi V/F egrisi — sabit torklu ytikler
icin
1: Cok noktal V/F egrisi

V/F egrisi ~ 2: 1.3 kuvvet diigiik tork V/F egrisi

ayari 3: 1.7 kuvvet diisiik tork V/F egrisi
4: 2.0 kuvvet diisiik tork V/F egrisi (fan, su
pompasi gibi yiikler icin)
5: Ozellestirilmis V/F egrisi (V ve f ayr ayr

P04.00

ayarlanabilir)
Not: Vb = motorun anma voltaji, fb = anma
frekansi
& N
; ol
: . _.-"". : 1.3 P g4 iEai
E I'.:lrn-'-'.‘Fl.:l'\-r
Grup P4: V/F Lire:s '}/ reed } e
Kontrol _____._____._-:'_'.';:_{"-;IT-'I.‘J p eE
=gl | i
...-__.-" 5 :\.:l: :
h e
Parametreleri (Devami)
Fonksiyon  Parametre Parametrelerin Ayrintih Ac¢iklamasi Varsayillan Degisim
Kodu Ad y ¢ y 81§
Diisiik frekans tork 6zellikleri igin ¢ikis
voltajina tork takviyesi uygulanir. P04.01,
P04.01 Tork takviyesi maksimum ¢ikis voltaj VbV_bVb icin 0.0% W

gecerlidir.
Tork takviyesi yiik biiyiikliigline gore



Fonksiyon
Kodu

P04.02

P04.03

P04.04

P04.05

P04.06

P04.07

P04.08

Parametre
Adi

Tork takviyesi

kapanis esigi

Motor 1 i¢in
V/F frekans
noktas: 1

Motor 1 igin
V/F voltaj
noktasi 1

Motor 1 igin
V/F frekans
noktasi 2
Motor 1 i¢in
V/F voltaj
noktasi 2

Motor 1 icin
V/F frekans
noktasi 3

Motor 1 icin
V/F voltaj
noktasi 3

Parametrelerin Ayrintili Aciklamasi

secilmelidir. Yiik ne kadar biiyiikse, tork da o
kadar biiyiik olmalidir. Cok fazla tork takviyesi
onerilmez cilinkii motor agir1 manyetizma ile
calisabilir, inverterin akimi artar, sicakligi
ytiikselir ve verimlilik diiser.

Ayar aralig1: (otomatik) 0.1%~10.0%

Manuel torkun frekans kapanis yiizdesini
tamimlar (fb’ye gore).

Tork takviyesi 0.0% olarak ayarlanirsa, inverter
otomatik tork takviyesi uygular.

Esik frekansin altinda tork takviyesi gecerlidir,
listiinde gecersizdir.

T_l.'.n.m.l ol lag
I
]

o

x'-"'-'.-.
o pei :‘ﬁ"'a :
Sull

Lyl & mgumnasy

Ayar araligi: 0.0%~50.0%

P04.00=1 ise, kullanic1 P04.03~P04.08 ile V/F
egrisini belirleyebilir. V/F, motor ytikiine
ayarlanir.

Not: V1<V2<V3; f1<f2<f3. Diisiik frekansh
voltaj yiiksek olursa, motor asir1 1sinabilir,
yanma olabilir ve inverterde asir1 akim, durma
veya koruma meydana gelebilir.

ROyt voliage
100 0% W,

ui frequency

Ayar aralhigi:

P04.03 i¢in: 0.00Hz ~ P04.05

P04.04 icin: 0.0% ~ 110.0% (motor 1’in anma
voltajina gore)

P04.05'in ayar arahgi: P04.03 ~ P04.07

* P04.06'nin ayar arahgi:
9%0.0 ~ %110.0 (motor1’in anma gerilimi)

Varsayillan Degisim

20.0% w
0.00 Hz w
00.0% W
0.00 Hz w
00.0% w
0.00 Hz pAS



* P04.07'nin ayar arahg:
P04.05 ~ P02.02 (motor1’in anma frekansi) veya
P04.05 ~ P02.16 (motor1’in anma frekansi)

* P04.08'in ayar arahg:
9%0.0 ~ %110.0 (motor1’in anma gerilimi)

Grup P4: V/F Kontrol Parametreleri (Devami)

Fonksiyon
Kodu Parametre Ad1
P04.09 V/F kayma

P04.34

telafisi kazanc

Tek faz siirtis

Aciklama Varsayllan Degisim

Bu fonksiyon kodu, SVPWM telafisi sirasinda
yiik nedeniyle olusan devir degisimini telafi
etmek ve motorun sertligini artirmak icin
kullanilir.

Motorun anma kayma frekansina gore
ayarlanabilir:

Af =fb-n*p /60 00.0%
Burada:

« fb: motorun anma frekansi (P02.01)

* n: motorun anma devir sayisi (P02.02)

* p: motorun kutup cifti sayisi

%100 = motorun anma kayma frekansi

Ayar arahgi: 0.0% ~ 200.0%

Tek fazli motor kontrol modu:
Birler basamagi: 0 = Devre dis1, 1 = Etkin
(fonksiyon rezerve edilmistir, kontrol harici

terminal komutu ile belirlenir). 0x00

modu Onlar basamag: Ikincil sarg1 (V fazi) voltaji
yonu
0 = Normal, 1 = Ters
Ayar arahgi: 0 ~ 0x11
P04.35 Vive Ufazlar ooy araliga: 0.00 ~ 2.00 1.40
voltaj orani
Grup P5: Giris Terminalleri
Fo;l;zl);on Parametre Ad1 Aciklama Varsayillan Degisim
e 0: Yiiksek hizli darbe girisi
P05.00 HDI giris tipi 1: HDI anahtarlama girisi 1
0: Fonksiyonsuz
1: ileri yon ¢aligmasi
2: Geri yon ¢aligsmasi
- . 3: 3 kablolu kontrol
P05.01 S1 ;[re;immah fonksiyon 4: fleri adim 42
S¢6 5: Geri adim
6: Bosa alarak durdurma
7: Anza sifirlama
8: Calisma duraklatma



Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Aciklama Varsayllan Degisim
9: Harici ariza girisi
10: Frekansi artirma
11: Frekans! azaltma
P05.02 S2 ‘ter.rnmah fonksiyon Ayni y.ukarldakl secenekler 43 *
secimi gecerli
P05.03 S3 Fer.rnlnall fonksiyon Ayni yukarldakl secenekler 44 *
secimi gecerli
P05.04 S4 _termmah fonksiyon Ayni yukarldakl secenekler 45 *
secimi gecerli
P05.05 S5 ‘ter.rnmah fonksiyon Ayni y.ukarldakl secenekler 1 *
secimi gecerli
P05.09 HDI terminali fonksiyon ;. g yang azaltma (DOWN)

secimi

P05.10 - Giris Terminallerinin Kutupluluk Secimi

Deger Aciklama
12 Frekans degistirme ayarin iptal et

13 A ayar ile B ayar arasinda gecis yap

14 Kombinasyon ayar1 ile A ayar1 arasinda gegis yap
15 Kombinasyon ayari ile B ayar1 arasinda gecis yap

16 Cok kademeli hiz terminali 1

17 Cok kademeli hiz terminali 2

18 Cok kademeli hiz terminali 3

19 Cok kademeli hiz terminali 4

20 Cok kademeli hiz duraklatma

21 Hizlanma/Yavaslama siiresi 1

22 Hizlanma/Yavaslama siiresi 2

23 Basit PLC durdurma sifirlama

24 Basit PLC duraklatma

25 PID kontrol duraklatma

26 Traverse duraklatma (mevcut frekansta durdurur)
27 Traverse sifirlama (merkez frekansina doner)
28 Sayag sifirlama

29 Tork kontrol engelleme

30 Hizlanma/Yavaglama engelleme
31 Sayac tetikleme

32 Ayrilmis (rezerv)

33 Frekans degistirme ayarini iptal et
34 DC fren

35 Ayrnilmis (rezerv)

36 Komutu tus takimina kaydir

37 Komutu terminallere kaydir
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Deger

38 Komutu haberlesmeye kaydir

39 On manyetizasyon komutu

40 Glicii temizle
41 Giicii koru
42 Ana sebeke girisine zorla gecis (Acik: sebekeye gecis; Kapali: tus takimi kontrolii)

43 Su dolu sinyali

44 Susuz sinyal

Aciklama

45 Tek fazli motorun iki faz kontrol modu

46 Otomatik gecis icin yiikseltme modiilsiiz PV dijital girisi

47-63 Ayrilmis (rezerv)

Grup P6: Cikis Terminalleri

Fonksiyon
Kodu

P06.03

P06.04

P06.05

Parametre Adx

Role RO1 cikis secimi

Roéle RO2 cikis secimi

Cikis terminallerinin
kutuplulugu

Parametre Aciklamasi

: Gegersiz

: Calistyor

: Tleri yonlii doniis islemi

: Geri yonlii doniis islemi

: Jogging islemi

: stirticii hatas1

: Frekans derece testi FDT1

: Frekans derece testi FDT?2

: Frekans varig

: Sifir hizda calisma

10: Ust limit frekans varig

11: Alt limit frekans varigi

12: Calismaya hazir

13: On manyetizasyon

14: Asin yiik alarmi

15: Yetersiz yiik alarmi

16: Basit PLC asama tamamlandi

17: Basit PL.C ¢evrimi tamamlandi

18: Ayarlanan sayim degerine varis

19: Tamimli sayim degerine varig

20: Harici hata gecerli

21: Ayrilmis

22: Calisma siiresi varisi

23: MODBUS haberlesme sanal terminal
cikisi

2426: Ayris<bi>27Zaysth<br>2829:-
Ay

(Yukaridaki ile ayni secenekler gecerlidir)

OO UTLhA, WN = O

Bu fonksiyon kodu, ¢ikis terminalinin

kutuplulugunu ayarlamak icin kullanilir.
Bit degeri 0 ise ¢ikis terminali pozitiftir.
Bit degeri 1 ise ¢ikis terminali negatiftir.

Varsayilan

30



Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayilan

BIT1: RO2
BITO0: RO1
Ayar Araligi: 0~F

P06.10 RO1 agilma gecikmesi Ayar Araligi: 0.000~50.000 sn 10.000 sn

P06.11 RO kapanma Ayar Aralig1: 0.000~50.000 sn 10.000 sn

gecikmesi
P06.12 RO?2 agilma gecikmesi Ayar Araligi: 0.000~50.000 sn 0.000 sn
P06.13 RO2 kapanma Ayar Aralig1: 0.000~50.000 sn 0.000 sn
gecikmesi
| Cr e e s | |
Polarity selection (X00-0x10F
of the imput BITE BIT3 | BIT? | BIT1 | ERRT Dl
P50 tenminals 31 s | 83 2 | sl
Grup P6: Cikis Terminalleri
Fo;l;zzon Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayilan

0: Gegersiz
1: Calisryor
2: 1leri yonlii déniis islemi
3: Geri yonlii doniis islemi
4: Jogging islemi
5: siiriicii hatasi
6: Frekans derece testi FDT1
7: Frekans derece testi FDT2
8: Frekans varis
9: Sifir hizda galisma
10: Ust limit frekans varig
11: Alt limit frekans varisi

P06.03 Roéle RO1 c¢ikis secimi  12: Calismaya hazir 30

13: On manyetizasyon

14: Asin yiik alarmu

15: Yetersiz yiik alarmi

16: Basit PL.C asama tamamlandi
17: Basit PLC cevrimi tamamland:
18: Ayarlanan sayim degerine varig
19: Tanimh sayim degerine varig
20: Harici hata gecerli

21: Ayrilmis

22: Caligma siiresi varisl

23: MODBUS haberlesme sanal terminal

cikisi



Fonksiyon
Kodu

P06.04

P06.05

P06.10
P06.11
P06.12
P06.13

Fonksiyon
Kodu

P07.02

P07.03

Parametre Ad:

Parametre Aciklamasi

2426: Ayrirs<bi>27Zaystk<br>2829:-
Ayrrhns

30- PV rmed is-(Si PV medind
| ol iiksektir:

Role RO2 cikis secimi  (Yukaridaki ile ayni secenekler gecerlidir)

Cikis terminallerinin

kutuplulugu

Bu fonksiyon kodu, ¢ikis terminalinin

kutuplulugunu ayarlamak icin kullanilir.
Bit degeri 0 ise ¢ikis terminali pozitiftir.
Bit degeri 1 ise ¢ikis terminali negatiftir.

BIT1: RO2
BITO0: RO1

Ayar Araligi: 0~F

RO1 agilma gecikmesi Ayar Araligi: 0.000~50.000 sn

RO1 kapanma
gecikmesi

Ayar Araligi: 0.000~50.000 sn

RO2 acgilma gecikmesi Ayar Araligi: 0.000~50.000 sn

RO2 kapanma
gecikmesi

Parametre Ad1

QUICK/JOG
fonksiyon se¢imi

QUICK/JOG ile

Ayar Araligi: 0.000~50.000 sn

Parametre Aciklamasi

0: Islev yok

1: Jog calistirma. Jog baglatmak icin
QUICK/JOG tusuna basin.

2: Gosterge modunu degistirme. QUICK/JOG
tusuna basarak fonksiyon kodunun sagdan sola
kaymasini saglar.

3: Ileri ve geri déniis arasinda gegis.
QUICK/JOG ile frekans komutunun yoniinii
degistirin (yalmizca keypad komut kanallarinda
gecerlidir).

4: ASAGI/YUKARI ayarlarim temizle.
QUICK/JOG ile ASAGI/YUKARI degeri
sifirlanir.

5: Serbest durus (motoru serbest birakarak
durdurma).

6: Calisma komut kaynagini degistir.
QUICK/JOG ile kaynaklar arasinda gecis yap.
7: Hizli devreye alma modu (fabrika dis1
parametrelere dayanir).

Not: ileri ve geri doniis gecisinde kayit yapilmaz;
yeniden baslatildiginda P00.13 parametresine gore

calisir.
P07.02=6 olarak ayarlandiginda gecerlidir.

Varsayilan

10.000 sn
10.000 sn
0.000 sn
0.000 sn

Varsayilan



Fonksiyon
Kodu

P07.04

P07.05

Fonksiyon

Kodu

P07.11

P07.12

P07.15

P07.16

P07.27
P07.28
P07.29
P07.30

Parametre Ad1

calisma komutu
siralamasi

STOP/RST
durdurma
fonksiyonu

Calisma durumu
parametre secimi

Parametre Adx

Boost modiil
sicakhgl

Konvertér modiil
sicakligy

Inverter giic
tiikketimi MSB

Inverter giic
tiikketimi LSB

Mevcut hata tiirii

Parametre Aciklamasi

0: Keypad kontrol — Terminal kontrol —
Haberlesme kontrolii

1: Keypad kontrol — Terminal kontrol

2: Keypad kontrol — Haberlesme kontrolii
3: Terminal kontrol — Haberlesme kontrolii

STOP/RST tusu ile durdurma segilir. Keypad
sifirlamasi icin tiim durumlarda gecerlidir.

0: Yalnizca keypad kontrolii icin gecerli

1: Keypad ve terminal kontrolii icin gegerli

2: Keypad ve haberlesme kontrolii i¢in gecerli
3: Tiim kontrol modlar icin gegerli

00000~0FFFF

BITO: Calisma frekansi (HZ 15181)

BIT1: Referans frekans (HZ yanip soner)
BIT2: DC bara voltaji (V 15181)

BIT3: Cikis voltaji (A 15181)

BIT4: Cikis akimi (RPM 15181)

BIT5: Donme hiz1 (% 15181)

BIT6: Cikis giicii (% 15181)

BIT?7: Cikis torku (% yanip soner)

BIT8: PID 6n ayar1 (% 15181)

BIT?9: PID geri bildirimi

BIT10: Giris terminal durumu

BIT11: Cikis terminal durumu

BIT12: Tork ayar degeri

BIT13: Sayim degeri

BIT14: Rezerve

BIT15: PLC veya ¢ok adimli modun adim
numarasi

Parametre Aciklamasi

Inverter boost modiilii ile yapilandinldiginda bu

kod modiiliin sicakligin gosterir.

Sadece AC modunda gegerlidir, PV modunda
gecersizdir.

Aralik: -20.0~120.0°C

Déniistiiriicii modiiliin sicakligl.

Aralik: -20.0~120.0°C

Inverter tarafindan kullanilan giicii gosterir.
Giig tiiketimi = P07.15 * 1000 + P07.16

Ayar araligi: 0.0~999.9
Birim: kWh
0: Hata yok

Onceki 1. hata tiirii 1: IGBT U faz korumasi (OUt1)
Onceki 2. hata tiirii 2: IGBT V faz korumasi (OUt2)
Onceki 3. hata tiirii 3: IGBT W faz korumas1 (OUt3)

Varsayilan

Varsayilan

> X



Fonksiyon

Parametre Adi Parametre Aciklamasi
Kodu
4: 0C1
P07.31 Onceki 4. hata tiirii 5: OC2
6: OC3
7: OV1
P07.32 Onceki 5. hata tiirii 8: OV2
9: 0V3
10: Diisiik voltaj (UV)
11: Motor asir1 yiik (OL1)
P07.57 Onceki 6. hata tiirii 12: inverter agin yiik (OL2)
P07.58 Onceki 7. hata tiirii 13: Giris faz kaybi (SPI)
P07.59 Onceki 8. hata tiirii 14: Cikis faz kaybi (SPO)
P07.60 Onceki 9. hata tiirii 15: Boost modiil asir1 1sinma (OH1)
P07.61 g?gem 10. hata 16: Inverter modiil asir1 1ssnma (OH2)
P07.62 Onc eki 11. hata 17: Harici hata (EF)
tird
P07.63 Sj;‘gem 12.hata 4. 485 iletisim hatasi (CE)
P07.64 S;;ge}“ 13-hata 9. Ajim algilama hatas: (ItE)
P07.65 tci).l?gekl 14. hata 20: Motor yonii hatasi (tE)
P07.66 Sj;‘gem 15-hata 1. EEPROM iglem hatasi (EEP)
PO7.67 Onceki 16. hata ~ 22: PID tepki hatasi (PIDE)
’ tiirt 23: Fren iinitesi hatasi (bCE)
P07.68 tci).l?gekl 17. hata 24: Calisma siiresi doldu (END)
P07.69 gjrrlgem 18. hata 25: Elektriksel asir yiik (OL3)
26~31: Rezerve
32: Toprak kisa devresi hatas1 1 (ETH1)
33: Toprak kisa devresi hatasi1 2 (ETH2)
P07.70 Onceki 19. hata 34: Hiz sapmasi hatasi (dEu)

tiiri 35: Hatal ayar (STo)
36: Yiik az hatas1 (LL)
37: Hidrolik problama hasar1 (tSF)
38: PV ters baglant1 hatas1 (PINV)

Grup P07: insan-Makine Arayiizii (Devam)

Fonksiyon

Parametre

Kodu Ads Parametre Ac¢iklamasi
" . 39: PV asir1 akim (PVOC)
P07.71 Onceki 20. 4. by agin gerilim (PVOV)
hata tiiri

41: PV diisiik gerilim (PVLV)

Varsayilan

Varsayilan



Fonksiyon = Parametre

Kodu Ads Parametre Aciklamasi Varsayilan
42: Boost modiilii ile iletisim hatas1 (E-422)
43: Boost modiiliinde DC barasi asir gerilim hatasi
(OV)
Not: 38~40 arasi hatalar sadece boost modiiliinde
algilanabilir. Hata algilandiginda boost modiilii durur ve
inverter modiiliine bilgi génderir.
Alarmlar:
- Diisiik 151k alarmi (A-LS)
- Yetersiz yiik alarmi (A-LL)
- Tam su alarmi (A-rF)
- Bos su alarmi (A-tL)
Grup P8: Gelistirilmis Fonksiyonlar
FO;];;I{IOH Parametre Ad1 Parametre Aciklamasi Varsayilan
P08.28 Hata sifirlama sayisi 0~10 arasinda ayarlanabilir 5%
P08.29 O"torr{auk hata sifirlama arali1 0.1~3600..0‘ saniye arasinda 10.0s 9¢
stiresi ayarlanabilir
Grup P11: Koruma Parametreleri
Fo;l;i‘lzon Parametre Ad1 Parametre Aciklamasi Varsayilan
0x000~0x011 araliginda deger alir.
LED birler basamagi: 0: Giris faz kayb1
korumasi devre dis1 / 1: Etkin Modele bagh
P11.00 Faz kaybi korumas: LED onlar basamagi: 0: Cikis faz kaybi W
korumasi devre dis1 / 1: Etkin
LED yiizler basamagi: Rezerve
Ani giic kesintisinde 0: Devre dis1
P11.01 frekans azaltma 1: Etkin 0%
Ayar araligi: 0.00Hz~P00.03/s
Sebeke giicii kayb1 sonrasi bar voltaji, ani
Ani siic kesintisinde frekans azalma noktasina diistiigiinde inverter,
P11.02 8uS tekrar gii¢ tiretmesi i¢in frekansi azaltir.

frekans azalma oranm
Ornek:

Bar voltaj1 220V/400V"’a diistiigiinde
Frekans azalma noktasi: 260V/460V



Grup P15: PV Siiriicii i¢cin Ozel Fonksiyonlar

Fonksiyon

Kodu

P15.00

P15.01

P15.02

P15.03

P15.04

P15.05

P15.06

P15.07

P15.08

Parametre Adx

PV inverter secimi

Vmpp gerilim
referansi

Vmpp klavye
gerilim referansi

PI kontrol sapmasi

PI cikisi icin {ist
frekans sinir1

PI cikisi igin alt
frekans sinir1

KP1
KI1

KP2

Parametre Aciklamasi

0: Gegersiz (fonksiyon devre dis1)
1: Etkin (fonksiyon aktif ve P15 parametreleri
ayarlanabilir)

0: Gerilim referans1 modu

1: Maksimum gii¢ takibi modu

0 secildiginde, sabit bir voltaj degeri P15.02 ile
belirlenir.

1 secildiginde, sistem dengelenene kadar gerilim
referansi degisken olur.

Ayar araligi: 0.0~6553.5 Vdc

P15.01 = 0 ise, gerilim referansi bu parametre ile
belirlenir.

Test sirasinda referans gerilimi PV giris
geriliminden diisiik olmalhdir, aksi halde sistem
minimum frekansta calisir.

0.0~100.0% (100% = P15.02 degeri)

Gergek voltaj ile referans voltaj arasindaki sapma
ylizdesi bu degeri asarsa PI ayar1 yapilir, aksi
takdirde yapilmaz.

Ayar araligi: P15.05~100.0% (100% = P00.03
hedef frekansi)

PI ayarindan sonra hedef frekans bu degeri
gecemez.

Ayar araligi: 0.0%~P15.04 (100% = P00.03 hedef
frekansi)
PI ayarindan sonra hedef frekans bu degerin altina
diisemez.

Hedef frekans icin orant1 katsayisi 1 (etkiyi ve ayar

hizini artirir)

Hedef frekans i¢in integral katsayisi 1 (etkiyi ve
ayar hizin artirir)

Hedef frekans icin oranti1 katsayisi 2 (etkiyi ve ayar

hizini artirir)

Grup P15: PV Solar Siiriicii icin Ozel Fonksiyonlar (Devam)

Fonksiyon
Kodu

P15.09

K12

Parametre
Adi

Parametre Aciklamasi

Hedef frekans icin integral katsayisi 2

Deger ne kadar biiyiikse, ayarlama etkisi ve hizi o kadar

giiclii olur.

Varsayilan

1%

1%

250.0V ¢

0.0% ¥¢

100.0%

20.0% ¥¢

5.00 ¢
5.00 ¢

35.00 ¢

Varsayilan

35.00 *



Fonksiyon
Kodu

P15.10

P15.11

P15.12

Parametre

Adi Parametre Aciklamasi

Ayar aralhigi: 0.0~6553.5Vdc

. Eger DC otobiis voltaji ile referans voltaji arasindaki
PI gecis

noktas: P15.09 parametrelerini kullanir; aksi halde P15.06 ve

P15.07 kullanilmaya devam edilir.

0: Dijital girisle kontrol

1: AI1 girisi (su anda desteklenmiyor)
2: AI2 girisi

3: AI3 girisi

Su seviyesi

Kontrolii Kod 0 ise, su seviyesi dijital girisle kontrol edilir. Kod

1~3 ise, analog sinyal referans alinir (detaylar icin P15.12

ve P12.13'e bakiniz).

Sinyallerin gecerli olup olmamasina gore sistem A-tF ve
A-tL alarmlan verir.

Ayar araligi: 0.0~100.0%
Sadece P15.11 analog giris ile su seviyesi kontrolii i¢in
gecerlidir.

Tan.l U Algilanan analog su seviyesi sinyali P15.12 degerinden
seviyesi esigi

diistikse ve bu durum P15.14 siiresi boyunca devam

ederse, sistem tam su alarmi (A-tF) verir ve uyku moduna

gecer.
0 = tam dolu, 1 = bos.

Grup P15: PV Siiriiciiler icin Ozel Fonksiyonlar (Devam)

Fonksiyon
Kodu

P15.13

P15.14

P15.15

P15.16

Parametre Ad1 Parametre Aciklamasi

Ayar araligi: 0.0~100.0%
P15.11 su seviyesi kontrolii analog girisle
kullamldiginda gecerlidir.

BQ? Su seviyest Algilanan analog sinyal P15.13 degerinden
esist yliksekse ve bu durum P15.16 siiresi boyunca
devam ederse sistem A-tL, alarmi verir ve uykuya
gecer.
0 =bos, 1 = su var.
Ayar araligi: 0~10000s
Tam sudurumu  Tam su seviyesi sinyalinin algilanmasindan sonra
gecikmesi uyuma gecikme siiresini ayarlar (dijital sinyal
gecerliyken de caligir).
Ayar araligi: 0~10000s
Tam su durumunda Tam su alarmindan sonra sistemin tekrar ¢alismaya
uyanma gecikmesi baslamadan 6nceki bekleme siiresi (dijital sinyal
gecerliyken de calisir).

Bos su durumu Ayar araligi: 0~10000s

Varsayilan

mutlak fark P15.10 degerinden biiyiikse, sistem P15.08 ve 20.0V %

0 %

Varsayilan

75.0% %

20s %

5s %



Fonksiyon

Kodu Parametre Ad1
gecikmesi
P15.17 . .
uyanma gecikmesi
P15.18 Hidrolik problarda
hasar
P15.19 Su pompasi diisiik

yiik calisma siiresi

Parametre Aciklamasi Varsayilan

Bos su seviyesi sinyalinin algilanmasindan sonra
uyuma gecikme siiresini ayarlar (dijital sinyal
gecerliyken de caligir).

Ayar araligi: 0~10000s

Bos su durumunda Bos su alarmindan sonra sistemin tekrar calismaya 205 %

baslamadan énceki bekleme siiresi (dijital sinyal
gecerliyken de calisir).

Ayar araligi: 0.0~100.0%

0.0% = Gecersiz.

Eger sifirdan farkli bir degerse ve sinyal bu siireden
uzun slirerse sistem tSF hatasi verir ve durur.

Ayar araligi: 0.0~1000.0s

Bu parametre su pompasinin diisiik yiikle calisma
stiresini belirler.

Diisiik yiik kosullarinda, bu siire asildiginda A-LL
on alarmu verilir.

0.0% *

Grup P15: PV Siiriiciiler icin Ozel Fonksiyonlar (Devam)

Fonksiyon
Kodu Parametre Ad1

Diisiik yiik

P15.20 calisma algilama
degeri
Diisiik yiik

P15.21 sifirlama
gecikmesi

P15.22 Gecikmeli

frekans esigi

Zayif 151k

P15.23 . A
gecikme siiresi

Parametre Aciklamasi Varsayilan

Ayar araligi: 0.0% (Otomatik) — 100.0%

0.0% ise, diisiik yiik algilama degeri su pompasi
stiricii tarafindan otomatik olarak belirlenir.

0.0% disinda bir deger girilirse, motorun anma
akimina gore degerlendirilir (100.0% = nominal
akim).

Hedef frekans ve rampa frekansinin degeri
P15.22'den kiigiik ya da esitse ve akim P15.20'den
diisiikse, P15.19 siiresi sonunda diisiik yiik arizasi
rapor edilir.

Ayar araligi: 0.0~1000.0s

Diistik yiik durumu sifirlandiktan sonra sistemin
yeniden ¢alismaya baslama siiresini belirler.

Bu siire genellikle P15.19°dan biiyiik olmahdir.
P15.19 siiresi sonunda ¢6n alarm verilirse, bu siireden
sonra sistem sifirlanir. Eger bu stire P15.19 ile
ayniysa, 6n alarm raporlandiginda otomatik olarak
sifirlanir.

Ayar araligi: 0.00-200.00Hz

Diistik yiik analizi icin kullanilir.

Hedef frekans ve rampa frekansi degeri bu esikten
diisiik veya esitse, akim karsilagtirmasi yapilir.

Ayar araligi: 0.0~3600.0s

Cikis frekansi, PI cikis frekansinin alt limitinden
diisiikse ve bu durum belirli bir siire devam ederse A-
LS hatasi rapor edilir ve sistem uykuya gecer.

00.00% *

120.0s %

0.30Hz %

100.0s *



Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayilan
PV voltaji 70V’un altina diiserse gecikmesiz alarm
Verir.
Not: Eger P15.32 = 0 ise, zayif 1s1kta sebeke girisine
gecilir.
Ayar araligi: 0.0~3600.0s
Zayif 1s1kta Zayif 151k alarmu sonrasi, bu siire sonunda alarm
P15.24 uyanma temizlenir ve sistem yeniden calisir. 300.0s %
gecikmesi P15.32 = 0 ise ve PV voltaji P15.34’ten yiiksekse, bu
siire sonunda PV giris moduna gecilir.
Baslangic Ayar araligi: 0.0~2000.0V
P15.25 referans voltaji  Baslangicta gosterilecek olan referans voltaj
gosterimi degeridir.

Grup P15: PV Siiriiciiler icin Ozel Fonksiyonlar (Devami)

FoIIzl;&:;l};on Parametre Ad1 Parametre Aciklamasi Varsayilan

Ayar araligi: 0.00~1.00
Bu parametre, maksimum giic takibi (MPPT)
sirasinda minimum voltaj referansini ayarlamak
icin kullanilir.

Maksimum gii¢ Hesap: Minimum voltaj = Giines paneli agik

P15.26 takibinde minimum devre voltaj1 x P15.26 0.70
voltaj referansi Giines paneli acik devre voltaji = P15.25 +

P15.28

Takip edilen giic, P15.27 ile bu deger arasinda
olur. P15.27, minimum referanstan biiyiik
olmaldir. Fark azaldikca takip hizi artar.

Maksimum voltaj referansi (P15.31) boyunca
gecerli minimum voltaj referansi.
ikinci ariza sonrast DI Model bazli varsayilan degerler:
P15.27 durumu + -SS2: 400V 400.0V e
+-S2: 400V
+-2: 400V
*-4: 750V

Ayar araligi: 0.0~200.0V
MPPT, bu referans voltajdan itibaren baslar. 5.0V e
Baslangic referansi = PV voltaji - P15.28

Ayar araligi: 0.0~10.0s

0.0’a ayarlanirsa otomatik ayarlama devre dis1

kalir.

0.0 disinda bir degerdeyken, VmppT’nin {ist-alt
sinirlar1 P15.29 siiresinde otomatik ayarlanir. ~ 1.0s @
Hesap: Referans voltaj = Mevcut PV voltaji +

P15.30

Bu degerler P15.26 ve P15.27'yi ayn1 anda

giinceller.

Baslangic referans

P15.28 voltaji

VmppT iist ve alt limit

P15.29 s
ayar siiresi



Fonksiyon

Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayilan
Kodu
, Ayar araligi: 5.0~100.0V
P15.30 VmppT dst ve alt VmppT icin iist ve alt sinirlarin ayarlanmasimi =~ 30.0V e
sinirlarinin ayari -
saglar.
Ayar araligi: P15.27~6553.5V
VmppT maksimum degerindeyken bu deger,
P15.28’i gecemez.
P15.31 VmppT maksimum MPPT sirasinda giines paneli voltaji bu

degeri maksimumu asmaz.
Fabrika degerleri modele gore belirlenir:
* -4 modelleri i¢in: 750V
* Diger modeller igin: 400V

Grup P15: PV Solar Siiriicii icin Ozel Fonksiyonlar (Devami)

Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayilan

Ayar secenekleri:

0: Otomatik gecis

1: Sebeke girisi

2: PV girisi

* 0 secilirse, sistem PV voltajina ve esik
degerine gore PV ve sebeke girisleri arasinda 2 @
gecis yapar.

* 1 secilirse sistem sebeke girisine zorla gecer.
* 2 secilirse sistem PV girisine zorla gecer.
Not: Terminal girisi 42 aktifken bu fonksiyon
gecersiz olur.

Ayar arahigi: 0.0V-P15.34
* PV voltaji esikten diisiikse veya 151k zayifsa,
role cikigi ile sebeke girisine gecis yapilir.
Sebeke girisine gecis + OV ayarlanirsa gecersiz olur.
esigi * Boost modiilii olmayan inverterlerde bu voltaj
dis voltaj algilama devresiyle belirlenir.
* Boost modiilii olanlarda varsayilan gecis
voltaj1 70V tur.

Ayar araligi: P15.33-400.0V
* PV voltaji esikten yiiksekse, P15.24 siiresi
sonrasl role cikisi ile PV girisine gegilir.
P15.34 PV girisine gecis esigi * Sik gecisi 6nlemek icin bu deger P15.33'ten  100.0V e
biiyiik olmalhdir.
* OV degeri gecersizdir.
* Varsayilan deger modele gore belirlenir.

PV girisi ve sebeke

P15.32 Lo
girisi secimi

P15.33 70.0V e

. * Pompa nominal frekans ve kaldirma
Pompanin nominal

P15.35 L yliksekliginde calisiyorsa, debi Q, olur. 0.0e
debisi o
* Birimi: m?/saat
Pompanin nominal * Pompa nominal frekans ve akimda ¢alisiyorsa
P15.36 P kaldirma yiiksekligi H, olur. 00e

kaldirma ytiksekligi | Birimi: metre



Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayilan

PV voltaji1 6nceden ayarlanmis voltajdan
diisiikse sistem PV diisiik voltaj (UV) hatasi
Verir.
Varsayilan deger modele baglidir:
PV diisiik voltaj ayar «-SS2: 140V
noktasi «-S2: 140V
+-2: 140V
* -4: 240V
* Boost modiilii olan herhangi bir model: 70V
Ayar araligi: 0.0~400.0V
Ozellikle Solar Motor ayarlar1 ve kondansatérlii motor ayarlariyla ilgili detayli servisi Atakaleden
alabilrisniz

P15.37

P15.39 - P18.12 Parametreleri: Tiirkce Ceviri

Fonksiyon

Kodu Parametre Ad1 Parametre Aciklamasi (Tiirkce) Varsayilan

Kullanicinin model degisikligi yapmasi icin
kullanilir. Ayarlar: 0: -SS2 (220V; tek faz giris/tek

P15.39 Model faz cikis)1: -S2 (220V; tek faz giris/ii¢ faz cikig)2: -2 0
(220V; iic faz giris/ii¢ faz ¢ikis)3: -4 (380V; ii¢ faz
giris/ii¢ faz cikis)Ayar araligi: 0~3

Yardime sarg: Tek fazli motoru kapasitérle kontrol ederlfen

P17.39 akim yardimci sargidan gecen akim. Ayar araligi: 0.0A
0.00~100.00A

P18.00 PV referans voltaj: 1\/.I.P1‘3‘T,"df"jn‘1"i§t1‘iriicii tarafm.dan gygulamr. Bu deger
dondistiiriicii tarafindan belirlenir.

P18.01 Anlik PV voltaji  Boost modiiliinden veya veriyolu voltajindan alinir. -

MPPT min. MPPT siiresince minimum voltaj referansi

P18.02 referans voltaji goriintiilenir. Hesaplama: Panel acik devre voltaji * -

goruntiisu P15.26

P18.04 Anlik endiiktif Boost modiiliinden alimir. Bu fonksiyon sadece AC

akim modunda gecerlidir, PV modunda gecersizdir.

P18.07 PV giris giicii Rezerve edilmistir. Birim: kW -

P18.08 Oncek1 PV giris Rezerve edilmistir. -

glicii

P18.09 Onceki PV voltaji Rezerve edilmistir. -

Cihaz H"ex l{formavt:10>§)g~0>]<)1iL]il{D "biflir];SEl"rlesli:O':' PV

P18.10 k?nfigl'ira.syon ﬁzﬁes?:}é)[:laggilstém bg(e)ste rrfod?j}llgig lsahiptili)lnz aSristem

gostergesi boost modiiliine sahip degildir

P18.11 Anlik pompa Birim: m¥saat 0.0

debisi

P18.12 Anlik pompa Birim: metre 0.0



yiiksekligi

Grup P18: PV Durum Gériintiileme (Giines Enerjisi Déniistiiriiciilerine Ozel)

Fo;l;;lzon Parametre Ad1 Parametre Aciklamasi Varsayillan Degisim
Toplam Domba Bu fonksiyon kodu toplam pompa akisindaki
P18.13 plam pomba - anlamli 16 biti (MSB) gosterir. Birimi: 0 °
akisinda MSB .
metrekiip.
Bu fonksiyon kodu toplam pompa akisindaki
P18.14 Toplam pompa en az anlamli 16 biti (LSB) gosterir. Birimi: 0.0 o
’ akisinda LSB  metrekiip. Toplam pompa akis1 = P18.13 * )
65535 + P18.14
Bu degerin 1 olarak ayarlanmasi toplam
Toplam pompa pompa akisin sifirlar. P18.13 ve P18.14
P18.15 akisini sifirlama sonrasi akisi yeniden biriktirir. 0 °
sifirlama Sifirlama sonrasi P18.15 degeri otomatik
olarak 0O olur.
Grup P19: Gerilim Yiikseltme Dongiisti
(Déniistiirticii modiil, ylikseltici modiille 485 lizerinden iletisim kurar)
Fonksiyon .. .
Kodu Parametre Adi Parametre Ac¢iklamasi Varsayllan Degisim
Yiikseltme voltaj
P19.00 dongtisii KP Ayar araligi: 0.000 ~ 65.535 0.500 o
degeri
Yiikseltme voltaj
P19.01 dongiisti KI Ayar araligi: 0.000 ~ 65.535 0.080 o
degeri
Yiikseltme akim
P19.02 dongiisii KP Ayar araligi: 0.000 ~ 65.535 0.010 o
degeri
Yiikseltme akim
P19.03 dongiisii KI Ayar araligi: 0.000 ~ 65.535 0.010 o
degeri
Yiikseltme voltaj e T
N Mppt voltaj dongiisiiniin PI ¢ikisi igin tist
P19.04 dongiisii cikig sinir akimi. Ayarlanabilir aralik: 5.0 ~ 15.0A 12.04 ©
akimi sinir1
Sistem ytlikseltme modiilii iceriyorsa, PV
Otobiis referans girisinde otobiis referans voltaji olarak
P19.06 voltain ayarlanir. 220V modellerde varsayilan 350V, 350.0V 0
J 380V modellerde varsayilan 570V. Aralik:
300 ~ 600V
P19.07 Yiikseltme voltaj Otobiis voltaji ile referans voltaj arasindaki 0.500 °

dongiisii KP1

fark 20V’tan fazlaysa, ikinci grup PI



Fonksiyon

Kodu Parametre Adi Parametre Aciklamasi Varsayillan Degisim
o parametresi kullanilir. Aksi halde birinci
degeri
grup kullanilir.

Yiikseltme voltaj Aciklama P19.07 ile ayni. Ayar araligi:

P19.08 do?ggsu KI1 0.000 ~ 65.535 0.080 o
degeri
Yiikseltme Giig verildikten sonra yiikseltme modiilii

P19.10 yazilim siirtim bilgisini doniistiirticii modiiliine
versiyonu gonderir.

Notlar:

Siirticliniin ¢alismasindan sonra PI ¢ikis frekansinin alt sinirina ulasma siiresi, ACC siiresi
tarafindan belirlenir.

Gecikme siiresi sayimi, birden fazla ariza durumu ayn1 anda gerceklestiginde her bir ariza
icin bagimsiz olarak yapilir.

Ornegin, zayif 151k, tam dolu su ve agir1 diisiik yiik gibi arizalarin hepsi aym anda
gerceklesirse, siiriicii her bir ariza igin gecikme siiresini ayr1 ayr sayar.

Bir arizanin gecikme siiresi doldugunda ariza raporlanir. Diger iki ariza icin gecikme sayimi
devam eder.

Eger bildirilen ariza ¢oziiliirse ancak diger iki ariza durumu devam ederse, onlarin gecikme
sayimi durmaksizin devam eder.

Bir ariza durumu sayim sirasinda ortadan kalkarsa, o arizanmin gecikme siiresi sifirlanir.

7. Ariza Teshisi ve Coziim

Solar Dalgi¢ motor siiriicii bir ariza ile karsilastiginda asagidaki adimlar1 uygulayin:

1.

Tus takiminda herhangi bir sorun olmadigini kontrol edin. Sorun varsa, yerel FULLWILL
ofisiyle iletisime gecin.

Her sey normalse, P07'yi kontrol edin ve mevcut ariza anindaki tiim parametrelerle
kaydedilmis ariza parametrelerinin durumu dogruladigindan emin olun.

. Asagidaki tabloyu inceleyin, detayh ¢éziimleri ve karsilik gelen anormal durumu

kontrol edin.

. Arizay giderin ve gerekli durumlarda teknik destek alin.

. Arizayi giderdikten sonra ariza sifirlama islemini yaparak Siiriiciiyii yeniden ¢ahstirin.



USFULL PANTEC SOLAR SURUCU HATA KODLARI
Ariza Kodu Tablosu (Tiirkce Ceviri)

Hata
Kodu

OH1

OH2
EF

CE

ItE

tE

EEP

PIDE

Hata Tiru

Dogrultucu agsiri
1sInmast

IGBT asir1
1S1nmasi

Harici ariza

fletisim hatas1

Akim algilama
hatasi

Otomatik ayar
hatasi

EEPROM hatast

PID geri
besleme hatasi

Olas1 Neden

1. Hava kanah tikal1 ya da fan
hasarl

2. Ortam sicakhigr ¢ok yiiksek
3. Asin yiikte calisma siiresi
cok uzun

(Ayn1 nedenler: yukaridaki ile
ayni)
SI harici ariza girisi devrede

1. Baud hiz1 yanhs ayarlanmis
2. Tletisim kablosunda hata

3. Adres hatah

4. Giigli parazit var

1. Kontrol kart1 baglantis iyi
degil

2. Yardimc gii¢ arizah

3. Hoare bileseni bozuk

4. Yiikseltme devresi anormal

1. Motor kapasitesi siiriiciiyle
uyumlu degil

2. Motor parametreleri yanlis
ayarlanmis

3. Otomatik ayar ve standart
parametreler arasinda biiyiik
fark var

4. Otomatik ayar siiresi agilmis

1. Parametre okuma/yazma
hatasi
2. EEPROM hasar

1. PID geri besleme baglantisi
kesilmis

2. PID geri besleme kaynagi
yok

Coziim Onerileri

1. Hava kanalini temizleyin ya da fam
degistirin
2. Ortam sicaklhigim diistiriin

(Ayni ¢oziimler: yukaridaki ile ayni)

Harici cihaz girisini kontrol edin

1. Dogru baud hizini ayarlayin

2. Iletisim baglantilarim kontrol edin
3. Dogru adresi ayarlayin

4. Baglantiy1 degistirin veya parazit
onleme kapasitesini artirin

1. Konektorii kontrol edip yeniden
baglayin

2. Hoare bilesenini degistirin

3. Ana kontrol kartin1 degistirin

1. Siiriici modunu degistirin

2. Motor etiketine gore parametreleri
ayarlayin

3. Motor yiikiinii bosaltin

4. Motor baglantisini kontrol edin ve
parametreleri yeniden ayarlayin

5. Ust frekans sinirinin nominal
frekansin 2/3’tinden yiiksek olup
olmadigini kontrol edin

1. RESET/STOP tusuna basarak
sifirlayin
2. Ana kontrol kartin1 degistirin

1. PID geri besleme sinyalini kontrol
edin

2. PID geri besleme kaynagini kontrol
edin



Hata
Kodu

END

OL3

ETH1

ETH2

dEu

STo

LL

tSF

PINV

PVOC

Hata Tiirti

Fabrika ayar1
siiresine ulasma

Elektriksel asir
yiik

Topraklama kisa
devre hatasi 1

Topraklama kisa
devre hatasi 2

Hiz sapma hatasi

Uyumsuzluk
hatasi

Elektronik diisiik
yiik hatasi

Hidrolik sensor
arizasi

PV ters baglanti
hatasi

PV asirt akim

Olas1 Neden

Inverterin gercek calisma
siiresi, dahili ayarlanan
stireden fazla

Inverter, ayarlanan degere
gore agsir1 yiik 6n alarmi
verir

1. inverter cikis terminali
topraklamadan dolay: kisa
devre olmus

2. Akim algilama devresi
arizal

3. Gercek motor giicii,
inverter giiciinden ¢ok farkh

(Ayni nedenler ETH1 ile)

Yiik cok agir ya da
duraksamis

1. Senkron motor kontrol
parametreleri dogru
ayarlanmamig

2. Otomatik ayar
parametresi hatali

3. Inverter motora bagh
degil

Inverter, ayarlanan degere
gore diisiik yiik 6n alarmi
verir

Hidrolik sensor hasarh

PV kablolar yanls
baglanmis

Coziim Onerileri

Tedarikciye basvurun ve ayar siiresini
yeniden yapilandirin

Yiikii ve asir yiik 6n alarm noktasini
kontrol edin

1. Motor baglantisinin uygun olup
olmadigini kontrol edin

2. Hoare bilesenini degistirin

3. Ana kontrol panelini degistirin

4. Motor parametrelerini dogru ayarlayin

(Ayni ¢oziimler ETH1 ile)

1. Yiikii kontrol edin, normal oldugundan
emin olun. Algilama siiresini artirin

2. Kontrol parametrelerinin normal olup
olmadigini kontrol edin

1. Yiki kontrol edin, normal oldugundan
emin olun

2. Kontrol parametresinin diizgiin
ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin

3. Uyumsuzluk algilama siiresini artirin

Yiikii ve diisiik yiik 6n alarm noktasini
kontrol edin

Hasarl hidrolik sensorii degistirin

Art1 ve eksi terminallerin baglant1 yoniinii
degistirin, kablolar1 yeniden baglayin

1. Hizlanma veya yavaglama 1. ACC veya DEC siiresini artirin

cok hizli

2. Inverter giicii yetersiz
3. Yiik gecici/anormal

4. Topraklama kisa devreli

2. Daha giiclii bir inverter secin

3. Yiikiin kisa devreli olup olmadigini
(topraklama, kablolarda kisa devre veya
diizensiz donme) kontrol edin



Hata Kodu Hata Tiirii Olas1 Neden Céziim Onerileri
1. Giines paneli giris voltaji cok 1. Seri baglanan giines paneli sayisim

PV asin yiiksek azaltin
voltaj 2. Model -4 olarak yanlis 2. Model ayarim kontrol edin ve
ayarlanmig sifirlayin

PVOV

1. Giines paneli serisi giicii yetersiz

PV diisiik  ya da hava kapali 1. Giines paneli sayisini artirin veya testi

PVLV voltaj 2. Motorun ilk ¢alisma akimi ¢cok glinesli havaqg yapin
, 2. Motoru degistirin
yliksek
E-42 Boost modiilii 422 letisim kablolarinda 422 numarali dért iletisim kablosunu kontrol edin
2 ile iletisim hatas1 ~ hatali temas ve diizgiin sekilde baglandigindan emin olun
Boost modiiliinde DC veri  Giines 15181nda ani Boost PI parametrelerini ayarlayin. P19.07 ve
yolu asin voltaj degisim P19.08 degerlerini artirin

Isik giiclendiginde ekipman otomatik olarak galisir.
Glines paneli yapilandirmasinin uygunlugunu
kontrol edin

A-LL Diisiik yiik alarmi (Su deposu bos) Su deposu bos Su deposunu kontrol edin

Tam dolu alarm stiresi doldugunda cihaz otomatik durur (ayar
yapilmissa). Aksi durumda, terminallerin yanlis baglanip
baglanmadigini kontrol edin

Bos su alarm siiresi doldugunda cihaz otomatik durur (ayar
yapilmigsa). Aksi durumda, terminallerin yanlis baglanip
baglanmadigini kontrol edin

Zayif 151k Giines 15181 zayif ya da panel
A-LS L .
alarmi konfigiirasyonu yetersiz

AtF Sudolu  Su deposu
alarmi dolu

Subos  Su deposu

AL arm bos

Ek A — GPRS ve Kablo Rehberi

A.1 GPRS Modiilii ve izleme Yazilinm

Pompa inverterleri, uzaktan izleme islevi saglamak amaciyla GPRS modiiliiniin kurulumunu
destekler. GPRS modiilii inverterlere 485 haberlesme hatti iizerinden baglanir. inverterin
calisma durumu, gercek zamanl olarak mobil uygulama veya web sayfasi iizerinden
izlenebilir.

GPRS'nin invertere baglanma yontemi:

Sekil A-1: GPRS modiiliiniin invertere baglanmasi
Baglantilar:

FU9000SI Inverter GPRS Modiilii
24V 24V
COM GND



FU9000SI Inverter GPRS Modiilu
485+ A

485- B
Daha fazla bilgi icin GPRS/GPS adaptoér calisma kilavuzuna bakin veya yerel
FULLWILL ofisi ile iletisime gecin. Goriisme sirasinda tiriin modeli ve seri

numaralarim saglayin.

A.2 Kablolar

A.2.1 Gii¢ Kablolar
* Giris guicii ve motor kablolarimin boyutlandirilmasi yerel diizenlemelere gore

yapilmahdir.

* Not: Eger kablo kalkaninin iletkenligi yeterli degilse, ayr1 bir PE (koruma topraklama)
iletkeni gereklidir.

A.2.2 Kontrol Kablolar1
* Role kablolari, orgiilii metalik ekranh kablo tipinde olmahdir.

* Tus takimi, ag kablolari ile baglanmahdir. Ag kablolari, karmasik elektromanyetik
ortamlarda korumali olmahdir.

* lletisim kablolar1 mutlaka korumah biikiimlii ¢ift olmahdur.
Notlar:

* Analog ve dijital sinyaller ayr1 kablolarla cahistirilmahdir.

* Giris gii¢ kablosunun yalitimy, siiriiciiye baglamadan once yerel yonetmeliklere uygun

olarak kontrol edilmelidir.
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