SURUCU BASLICA PARAMETRE VE BAGLANTI DETAYLARI 1.5 KW — 15 KW ARASI P SERISI

iSim TANIM EKRAN

FWD |Gosterge agik/kapaliyken strici ileri/geri dénis altindadir.
Durum RUN  [Stirlicti gahgiyor

Gosterge Tus takimi ile kontrol: Isik Kapah

Lambalari | TUNE |Otomatik veya terminal ile kontrol: Isik yanip sonlyor

Uzaktan kontrol: Isik yaniyor

RUN TUNE FWD [T % T\ RPM™

\ A Hz

Vv Gerilim degeri
A Akim degeri

Biri P
Gbsl’zgr o Hz  |Frekans degeri
& V-%-A |Ylzdeyi gbsterir
Lambalari MODE | | ENTER
A-RPM- | .
Donme hizi
Hz
MODE |Menliye giris ve parametre ayar kaydetmeden ¢ikma A
ENTER |Ayar Parametreleri okuma ve kaydetme
%Ayar parametreleri secimi; bilgi ekleme/¢ikarma \J,
)) Donglide gosterilen parametreleri sabit sekilde goriintileme
Tus Alani Parametre ayarlarinda deger satiri kaydirma

n Potansiyometre, manuel frekans ayarlama

JOG |Cok fonksiyonlu tus
RUN [Calistirma tusu

Durdurma ve reset tusu

BASLICA AYAR PARAMETRELERI

PARAMETRE AYAR TANIM

0 LCD Uzerinden ve Otomatik Kontrol
P0.0.03 1 PAKO Salter ile Kontrol

2 Uzaktan iletisim Modiilii ile Kontrol

0 Degisken Frekans Hizi Ayarlama Modu

1 CVT Modu

2 MPPT Modu

Maksimum Calisma Frekansi
3 parametrede istenilen deger girilmeli

P0.0.09 Minimum Calisma Frekansi
P5.0.19 9 Resetleme / Fabrika Ayarlari

Distk Frekans Koruma
istenilen frekans degeri girilir

4 T1 Role Fonksiyonu_Sinyal Lambasi
50 Hz Ulastiginda Sinyal Yanar.

0 Standart Motorun Trifaz Giris Modu
P6.2.46 Standart Motorun Monofaz Giris Modu
2 Modifiye Motorun Monofaz Giris Modu

Motor kapali iken parametre ayarlarini degistiriniz.

Sirici fan gikislarinin agik olmasina dikkat edin.

Surict gikis voltaj degerleri icin ekrandaki degerleri dikkate aliniz ya da FLUKE 6l¢l aleti ile 6l¢im yapiniz.
Sebeke ve panel ortak kulanim igin panel yoniine ters akim olmamasi icin panel girislerine DIiYOT ve
SOGUTUCU baglamanizi tavsiye ederiz.

[




e PAKO SALTER BAGLANTI DETAYI

START

e SINYAL LAMBASI BAGLANTI DETAYI

CALISIYOR

e SAMANDIRA BAGLANTI DETAYI

ke
sesessncas

NOT : Yiksek seviye bilgisi.

e DiYOT BAGLANTISI

2VE3
SURUCU NUMARALI
SPD(+) GIRISLERI
GiRiSiNi SONTLEYIP
BURAYA PANELLERDEN
BAGLAYINIZ GELEN (+)
UCU BURAYA
BAGLAYINIZ

SAMAMDIRA
KLEMENS GIRlsl




SORUN GiDERME

Hata Tanim Detaylar Hata Cozimii
Err00 | Hata yok
Err01 | Sabit hizda Frekans cevirici sabit hizda |e Frekans ceviricinin ¢ikis devresinde kisa devre olup olmadigini
asiri akim calisirken cikis akimi asiri kontrol edin;
akim degerini asiyor e Giris voltajinin nispeten diisiik olup olmadigini kontrol edin;
e Yiikiin deforme olup olmadigini kontrol edin;
e Parametre tanimlamasi yapin veya duslik frekansh tork
kompanzasyonunu iyilestirin;
e Motorun veya frekans ¢eviricinin nominal gliciinlin yeterince
blyik olup olmadigini kontrol edin;
Err02 | Hizlanmada Frekans cevirici e Motorun ve hatlarinin kisa devre, topraklanmis veya ¢ok uzun
asiri akim hizlandiginda, ¢ikis akimi olup olmadigini kontrol edin;
asiri akimi asar e Giris voltajinin nispeten diisiik olup olmadigini kontrol edin;
e Hizlanma siiresini geciktirin;
e Parametre tanimlamasi yapin veya distk frekansli tork
kompanzasyonunu iyilestirin veya V/F Egrisini ayarlayin;
e Yikin deforme olup olmadigini kontrol edin;
e Hiz izlemeyi mi yoksa motor stabil bir sekilde durduktan
sonra mi baslatilacagini kontrol edin;
e Motorun veya frekans geviricinin nominal gliciinlin yeterince
bilyilk olup olmadigini kontrol edin;
Err03 | Yavaslamada | Frekans gevirici e Motorun ve hatlarinin kisa devre, topraklanmis veya ¢ok uzun
asiri akim yavasladiginda, ¢ikis akimi olup olmadigini kontrol edin;
asiri akimi asar e Hareket parametresi tanimlamasi;
® Yavaslama siresini geciktirin;
e Giris voltajinin nispeten distk olup olmadigini kontrol edin;
e Yikin deforme olup olmadigini kontrol edin;
e Ek fren Unitesi ve fren direnci takin;
Err04 | Sabit hizda Frekans gevirici sabit hizda |e Giris voltajinin ¢ok ylksek olup olmadigini kontrol edin;
asiri voltaj galisirken ana devrenin DC |e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigini kontrol edin;
gerilimi bu ayarlanan e Motorun galisma siirecinde dis kuvvet tarafindan siriklenip
degeri asiyor suriklenmedigini kontrol edin;
Err05 | Hizlanmada Frekans cevirici sabit hizda |e Giris voltajinin ¢ok yliksek olup olmadigini kontrol edin;
asiri voltaj calisirken ana devrenin DC |e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigini kontrol
gerilimi bu ayarlanan edin;
degeri aslyor. Tespit edilen |e Yavaslama siresini geciktirin;
asiri voltaj degeri e Motorun yavaslama siirecinde harici bir kuvvetle ¢calismak
yukaridaki ile aynidir. Uzere siirtiklenip sliriiklenmedigini kontrol edin;
e Ek fren Unitesi ve fren direnci takin;
Err06 | Yavaslamada | Frekans cevirici sabit hizda |e Giris voltajinin ¢ok yliksek olup olmadigini kontrol edin;
asiri voltaj calisirken ana devrenin DC |e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigini kontrol edin;
gerilimi bu ayarlanan e Yavaslama siiresini geciktirin;
degeri aslyor. Tespit edilen | Motorun yavaslama siirecinde harici bir kuvvetle ¢alismak
asiri voltaj degeri Uzere suriklenip slirliklenmedigini kontrol edin;
yukaridaki ile aynidir. e Ek fren (initesi ve fren direnci takin;
Err07 | Modul hatasi | Harici hata, otomatik e Motorun bobin direncini kontrol edin;
modul korumasini tetikledi |® Motor izolasyonunu kontrol edin;
e Ters modiil arizasi nedeniyle hasar;
Err08 | Dlsik voltaj | Ana devrede disik voltaj, |e Besleme glic kontagi hatlarini iyi kontrol edin;

elektrik seviyesini kontrol
edin

e Gelen voltajin ayarlanan aralik icinde olup olmadigini
kontrol edin;

e Anlik kesinti olup olmadigini kontrol edin;

e Bara gerilimi ekraninin normal olup olmadigina bakin;

e Ayar koprisi ve sarj direncinin normal olup olmadigini
kontrol edin;




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar Hata Cozimii

Err09 | Frekans Motor ve akim nominal e Motorun kilitli rotor kosullarinda olup olmadigini veya motora
invertora yuki asiyor gelen yiikin azaltilmasi gerekip gerekmedigini kontrol edin;
asiri yukla e Frekans ceviriciyi daha blyik glicle degistirin;

Errl0 | Motor asiri Motor ve akim nominal e P1.0.25 Motor referansi koruma parametresinin uygun
yuklenmesi akimi asiyor oldugunu kontrol edin;

o Motorun kilitli rotor kosullarinda olup olmadigini veya
motora gelen ylkiin azaltilmasi gerekip gerekmedigini
kontrol edin;

e Motorun anma akimini dogru sekilde dnceden ayarlayin;

e Frekans ceviriciyi daha biylk giicle degistirin;

Errll | Eksik faz Eksik faz veya dengesiz (ic  |® Ana devre voltajini, eksik faz veya dengesiz ti¢ faz olup
faz hatasi olmadigini kontrol edin;

e Baglanti terminalinin gevseyip gevsemedigini kontrol edin;

o Teknik destek isteyin;

Errl2 | Cikis GCikis Varsayilan Hatasi veya | Cikis devresinde gikis varsayilan hatasi veya 3-faz dengesizlik
Varsayilan 3-faz Dengesizlik Hatasi hatasi olup olmadigini kontrol edin;
Hatasi e Kablo terminallerinin gevsek olup olmadigini kontrol edin;

o Teknik destek isteyin;

Errl3 | Harici Ariza Harici Kontrol e Harici arizanin sinyal giris devresini kontrol edin;
Devrelerinden kaynaklanan |e Calistirmayi resetle
ariza
Errl4 | Anormal Frekans invertorii ve diger |e Harici iletisim hatlarini kontrol edin;
iletisim ekipmanlarin e Ust bilgisayar normal ¢alismiyor;
haberlesmesinde o iletisim parametresi ayari dogru degil;
anormallik o iletisim protokolii tutarsiz;
Errl5 | Frekans Radyator sicakhg 2 oh e Fanin ¢alisma durumunu ve havalandirma durumunu kontrol
cevirici Asiri Algilama Degeri (sicaklik edin;
Isinma anahtarindan yaklasik 80°C) |e Cevre sicakhiginin ¢cok yiiksek olup olmadigini ve sogutma
onlemlerinin alinmasi gerekip gerekmedigini kontrol edin;

e Termistor veya sicaklik anahtarinin hasarli olup olmadigini
kontrol edin;

e Radyatoriin ve hava girisinin disindaki kiri temizleyin

Errl6 | Frekans Asiri akim veya asiri voltaj  |e Asirl akim ve asiri voltaj hatasi olarak ele alin;
inverterinin olmasi durumunda frekans
Donanim invertorl, donanim hatasi
Arizasl olarak degerlendirilir

Errl7 | Motordan Motordan topraga kisa e Frekans donistirictnin cikis hattinda veya motorunda

topraga kisa
devre

devre

topraklama kisa devresi olup olmadigini kontrol edin;

Errl8 | Motor Parametre tanimlamasi e Motor parametresinin motorun isim plakasiyla uyumlu olup
Tanimlama yapilirken motorda ariza olmadigini kontrol edin;
Hatasi meydana gelir. e Frekans donistiriclnin ve motorun ana kablosunun iyi
baglanip baglanmadigi kontrol edin;
Errl9 | Motor Bosta | P6.1.19 yiiksiiz akimdan e Yiikiin ayrilip ayrilmadigini kontrol edin;
dustik calisma akim ® P6.1.19 ve P6.1.20 Parametreleri tarafindan ayarlanan
degerine ve P6.1.20 degerin kontrol edin;
slresine bakin.
Err20 | PID Geri P4.0.18 degerinden ve e PID Geri Besleme Sinyalinin normal olup olmadigini kontrol
Besleme P4.0.19 sliresinden disuk edin;
Kaybi PID geri besleme degeri e Parametre P4.0.18 ve P4.0.19 tarafindan ayarlanan degerin

degerine bakin

gercek calisma kosullarini karsilayip karsilamadigini kontrol
edin;




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar Hata Cozimii
Err21 | Kullanici Hata 1 Cok fonksiyonlu e Kullanici Taniml Hata 1'in kaldinlip kaldiriimadigini kontrol edin
Tanimh Hata | terminaller veya PLC ve ardindan sifirlamadan sonra ¢alistirin;
1 Programlama Fonksiyonu
ile kullanicilar tarafindan
verilen sinyal
Err22 | Kullanici Hata 2 Kullanici tarafindan  |e Kullanici Tanimli Hata 2'nin kaldirilip kaldiriimadigini kontrol
Tanimh Hata | ¢ok fonksiyonlu terminaller | edin ve ardindan sifirlamadan sonra galistirin;
2 veya PLC Programlama
Fonksiyonu ile verilen sinyal
Err23 | Toplam Acilis | Frekans invertorinin e Kayit bilgilerini silmek icin parametre baslatma islevini
Suresine toplam acilis zamani varis kullanin;
Ulasildi P5.1.01 tarafindan verilen
slireye bakin
Err24 | Toplam Frekans invertoriniin e Kayit bilgilerini silmek icin parametre baslatma islevini
Calisma toplam acilis zamani varis kullanin;
Siresine P5.1.00 tarafindan verilen
Ulasildi slireye bakin
Err25 | Enkoder Frekans dontstiricd, e Enkoder tipinin eslesip eslesmedigini kontrol edin;
Arizasl enkoderin verilerini e Enkoderin kablo baglantisinin dogru olup olmadigini kontrol
tanimlayamiyor edin;
e Enkoder veya PG kartinin hasar gorip gérmedigini kontrol
edin;
Err26 | Parametre EEPROM Cipinin Hasari e Ana kontrol panelini degistirin;
Okuma-
Yazma
Anormalligi
Err27 | Motor Asir Motorda asiri sicaklik tespiti |®@ Motor sicakliginin ¢ok yiiksek olup olmadigini kontrol edin;
Isinmasi e Sicaklik sensorinin hasarli olup olmadigini veya kablolarinin
gevsek olup olmadigini kontrol edin;
Err28 | Daha Buyuk P6.1.23'ten blylk hiz e Enkoder parametrelerinin dogru ayarlanip ayarlanmadigini
Hiz Sapmasi sapmasl degerine ve kontrol edin;
P6.1.24 siiresine bakin e P6.123 ve P6.124'(in rasyonel olarak ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin;
e Motor parametre tanimlamasinin yapilip yapiimadigini
kontrol edin;
Err29 | Motor Asin P6.1.21 (izerindeki motor | Enkoder parametrelerinin dogru ayarlanip ayarlanmadigini
Hizi hizi degerine ve P6.1.22 kontrol edin;
slresine bakin e P6.1.21 ve P6.1.22'nin rasyonel olarak ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin;
e Motor parametre tanimlamasinin yapilip yapiimadigini
kontrol edin;
Err30 | ilk Konum Motor parametreleriile o Ozellikle motorun nominal akimi igin motor
Hatasi gercek parametreler parametrelerinin dogru olup olmadigini kontrol edin;
arasinda buyik sapma
Err31 | Akim Akim algilamasindan sonra |e Hall cihazinin varsayilanlari olup olmadigini kontrol edin;
Algilama devre hatasi o Slirlicii  panosu algilandiktan sonra devrede ariza olup
Hatasi olmadigini kontrol edin;
e Siirlici panosunda ariza olup olmadigini kontrol edin;
Err32 | Contactor Kontaktor hatasindan e Kontaktoriin normal olup olmadigini kontrol edin

kaynaklanan surici
panosunun anormal giic¢
kaynagi

o Slirlicli panosunun gli¢ kaynaginin normal olup olmadigini
kontrol edin;




SORUN GiDERME

Hata | Tanim Detaylar Hata Cozimii
Err33 | Akim Akim algilamasindan e Hall cihazinin varsayilanlari olup olmadigini kontrol edin;
Algilama sonraki devre hatasi, e Siirlici  panosu algillandiktan sonra devrede ariza olup
Anormalligi anormal akim algilama olmadigini kontrol edin;
degerine yol agar e Siirlicli panosunda ariza olup olmadigini kontrol edin;
Err34 | vz Frekans invertoriinin o Yikin ¢ok buyik olup olmadigini veya durup durmadigini
Akim ¢alisma akimi, izin kontrol edin;
siniflama verilen akim siniri e Frekans donistiriclinin boyutunun ¢ok kicik olup
Zaman sliresini asan, daha olmadigini kontrol edin;
Asimi bilylk olmaya devam
ediyor
Err35 Calisirken Frekans invertoriiniin e Frekans cevirici kapatildiktan sonra motorun anahtar
Motor ¢alisma siirecinde motor islemini gergeklestirin;
Anahtari anahtarini gergeklestirin
Err36 Harici 24V gii¢ kaynagi e Harici 24V gig kaynaginin kisa devre olup olmadigini kontrol
Giig Arizas| kisa devre veya Harici edin;
24V giic kaynaginin e Harici 24V gl kaynaginin yikini azaltin;
yuki ¢ok blylk
Err37 | Surls Gug Model G250T4 ve iizeri Surticti panosundaki siriis gii kaynaginin normal olup
Kaynag icin Stirts Gug Kaynagi olmadigini kontrol edin;
Arizasi Arizasi
Err38 | Cikis kisa 3 faz gikis fazlar arasi kisa Motor teli veya mot yalitimini kontrol edin;
devresi devre
Err40 | Tampon Bara hatti voltaji giiclii bir | Kontaktdriin normal olup olmadigini kontrol edin;
Direnci sekilde dalgalaniyor Gelen voltajin dalgalanmalarini kontrol edin;

NOT: PV SU POMPASINA FONKSIYONEL GiRi$

Uyku Fonksiyonu ( Err60 )

Pv su pompasi ¢alisirken, glines paneli tarafindan saglanan DC voltaji P6.2.11'den (uyku voltaji esigi) distik oldugunda
frekans donustiriicli uyku moduna girecek ve klavye uyarisi “Err60” gosterecektir;

Gunes paneli DC gerilimi P6.2.12 (uyku kurtarma gerilimi) noktasina geri geldiginde saymaya baslayacak ve P6.2.13 siresi
(uyku kapatma bekleme siresi) tamamlandiktan sonra frekans déntstirici calismaya baslayacaktir.

Diisiik Frekans Koruma Fonksiyonu ( Err61 )

Pv su pompasi, cikis frekansi P6.2.14'ten (distk frekans koruma algilama frekansi) disiikse ve pv su pompasi
calistyorken P6.2.15 siresi (duslik frekans koruma algilama siiresi) kadar siirerse, koruma bekleme durumuna girer ve
klavye uyarisi "Err61" goriintller. Koruma bekleme durumuna girildiginde, p6.2.16 siresi (diisik frekans korumasinin
otomatik kurtarma siiresi) tamamlandiktan sonra otomatik ¢alismaya geri déner.

Bos Kuyu Koruma Fonksiyonu ( Err62 )

Pv su pompasi, ¢ikis akimi P6.2.17'den (bos kuyu koruma algilama akimi) diisiikse ve PV su pompasi galisiyor iken P6.2.18
(bos kuyu korumasi algilama siresi) igin son siireyse, koruma bekleme durumuna girecek ve klavye uyarisi "Err62"
gosterecektir. Koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.19 periyodu (bos kuyu korumasinin otomatik toparlanma
periyodu) periyodu tamamlandiktan sonra otomatik ¢alismaya geri donecektir..

Asiri Akim Koruma Fonksiyonu ( Err63 )

Pv su pompasi, ¢ikis akimi P6.2.20'den (asiri akim koruma algilama akimi) blyiikse ve pv su pompasi ¢alisirken P6.2.21
(asiri akim koruma algilama siiresi) kadar sirerse, koruma bekleme durumuna girer ve klavye uyarisi Err63” gorintiiler.
Koruma bekleme durumuna girildiginde, p6.2.22 siresi (asiri akim korumanin otomatik kurtarma siresi)
tamamlandiktan sonra otomatik ¢alismaya geri doéner.

Min. Gii¢ Koruma Fonksiyonu ( Err64 )

Pv su pompasi, ¢ikis giicli P6.2.23'ten (min. Gl koruma degeri) diisiik oldugunda ve PV su pompasi ¢alisiyor iken P6.2.24
(min. Glig¢ koruma algilama siresi) icin slire gectiginde, koruma bekleme durumuna girer ve klavye uyarisi "err64"

gorintiler. Koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.25 periyodunda (minimum gliclin otomatik kurtarma
periyodu) tamamlandiginda otomatik ¢calismaya geri doner.



F. Tam Su Koruma Fonksiyonu ( Err65 )

Tam su alarm seviyesi ve diislik seviye, su seviyesi lizerinde otomatik kontroll gergeklestirmek igin terminal DI4
tarafindan algilanir; burada P6.2.27 tam su koruma algilama zamani, P6.2.28 tam su koruma ¢ikis zamani, terminal D14 PV
tam su algilama alarm sinyalinin girisi ve uyari sinyali Err65”.

Alarm kurtarma modu: 0: otomatik kurtarma; 1: manuel kurtarma

Bu 68e, dislik frekans koruma islevi, bos kuyu koruma islevi, asiri akim koruma islevi ve min. Gli¢ fonksiyonu: alarm
kurtarma modu P6.2.26 araciligiyla segilebilir. 0 olarak segilirse, otomatik kurtarma ve ariza gériintiileme siiresi boyunca
operator “stop” tusuna basabilir; 1 olarak secilirse, operator ariza uyari ekrani sirasinda manuel olarak temizlemek igin
“stop” tusuna basabilir, kapatma islemini gerceklestirebilir.

PQ Egri Fonksiyonu

Bu model 6zellestirilmis PQ egrisini desteklediginden, kullanici akis hizi, glinliik akis, birikimli akis, ginlik tretim
kapasitesi ve birikmis liretimin gercek zamanli hesaplamasini gerceklestirmek icin su pompasinin kosullarina goére 5 grup
PQ noktasi ayarlayabilir. Kapasite; varsayilan olarak, giinlik akis ve glinlik tretim kapasitesi, glinde 7 saate gore
hesaplanir.

I. Durum Kontrolii

PV su pompasi ¢alisma durumuna girdiginde, mevcut ¢alisma kosulu P6.2.0 kontrol edilerek onaylanabilir.



